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FOLDING DRONEUSER MANUAL

REMOTE CONTROL FUNCTION DESCRIPTION

Headless Mode Gyro calibration
i Rolling
Speed Switch S L

Right-side fine-tuning

Rise

Forward fine-tuning

Backward fine-tuning

Throttle lever Phone clamp  Power switch SUSSPR e

REMOTE CONTROL

1.Mobile phone rack

Pull out the mobile phone handle
and clamp the mobile phone.




2.2.4G frequency alignment

Turn on the power switch of the aircraft and place it on the flat ground
with the indicator flashing. Then turn on the power switch of the
remote control, push the power operating lever to the highest position
for 1 second, and pull it to the lowest position with a sound of Di and a
long-term on of the aircraft indicator, it means that the frequency
matching is completed, and the flight can be started.

f One-button lifting

‘ One-button descent

3.0ne-button take-off and one-button landing

It is suggested that the height of this product is It must be operated after 2.4 G alignment is completed
determined by barometer.Due to the influence

of various environmental temperatures and otherdifferent factors, it is normal for the aircraft
to change evenly at the beginning of flight or at low voltage.

Flight control
@® Throttle (left rocker)




® Forward and backward (right rocker)

Remote Control and Aircraft Battery Installation and Charging Instructions

1. Remote control battery installation

Put the battery correctly according
to the electrode instructions (+,-) of
the battery box as shown

2. Aircraft battery charging FEAHEE USBZEEL:
UAV battery USB charging cable

(1) Remove the battery from the aircraft;

(2) Connect the battery to the specific charging cable,
and then insert the cable into the charging
equipment such as the USB port of the computer.

(3) When the remote control is charged, the indicator

lights up while be off when charging completion.

FEFERY 129605 $4
The charging time is about 60 minutes
3. Installation and startup of aircraft battery

Put the fully charged battery into the battery slot of the aircraft and hold down the
power switch until the aircraft lights up.




Aircraft installation

2. Installation of aircraft blades

Please install the propeller in the correct
direction, and lock the screw after installing
the support arm of the aircraft corresponding
to the mark (A/B) on the propeller.

When switching to headless mode, the aircraft will give up its front,back, left and right directions, and
take the nose direction (one side with camera) of the aircraft at 2.4 G frequency alignment as the
forward direction.

1. Direction definition before take-off: Put the forward direction of the aircraft directly in front of you
(there is a camera side, and then turn on the remote control for 2.4 G frequency alignment to
complete the headless mode direction definition of this flight.

2. Press headless mode when flying, and the remote controller keeps making noise; The aircraft
lights quickly flash and enter the headless mode; Press the headless mode key again, and the
remote controller will make a di” and “di” sound, that is, exit the headless mode.

A Note: Before entering into the headless mode, the forward direction must be
determined, that is, the direction of the aircraft on the ground after startup.




Horizontal Calibration

It can be done of the horizontal calibration if the aircraft cannot rise vertically
during takeoff. It can be pressed the key of One Key Correction with the

aircraft indicator quickly flashing, and after the indicator on means the
correction is completed. When executing the correction command, it must be
executed in a stable state parallel to the horizontal line, otherwise the correction
effect will be affected.

If the aircraft has been drifting in a certain direction or rotates left
/ right in place,the aircraft can be slightly adjusted through the
following operations to make the aircraft reach a stable flight state.

@® Drift all the way forward or backward @ Adjust the direction

Forward drift Backward drift

@® Drift all the way to the left or right side

Left-side drift Right-side drift

Speed Switch

The speed switch is divided three speeds for the flight of forward, backward and
left & right side. It defaults to gear 1 after power on. And when press the remote
control with two sounds of Di for the gear 2, three sounds of Di for the gear 3 and
one sound of Di for returning to gear 1.




360° rolling

Implementation steps:
1. Press the 360° rolling button, and the remote controller will continue to send out “di™di"“di";
2. Push the right rocker. At this time, the aircraft will carry out 360° rolling according to the pushing
direction of the right rocker.
When the aircraft enters the low voltage state, the carry out 360° rolling function will be automatically prohibited

Problem solving guidelines

Problem

Cause

Treatment mode

After the aircraft is connected
with the battery, the indicator
light flashes continuously,and
the operation is unresponsive

Aircraft and remote controller 2.4 G frequency
alignment was unsuccessful

Please re-perform 2 4G alignment
between aircraft and remote control

There is no reaction after
connecting the battery.

(1) ChEck whe\hel the remote control or aircraft is

2 o cidis soril el battery
for low voltage

(3) Whether the positive and negallve plates of
the battery are in poor contact

(1) Reinstall the battery

(2) Charge or replace new batteries

(3) Confirm that the positive and negative polarities
of the battery are installed correctly

When pushing the throttle
remote lever, the motor
does not rotate, and the
indicater light of the aircraft
flashes all the time

Aircraft battery is low

Charge the battery or replace a fully charged battery

The propeller of the aircraft
keeps rotating but cannot
take off

(1) Propeller deformation
(2) Aircraft battery power is insufficient

(1) Replace the spiral prize
(2) Charge the battery or replace a fully charged battery

The aircraft vibrates badly

Propeller deformation

Change propeller

The aircraft always drifts
in one direction

The center point of gyroscope
on aircraft is wrong

Re-calibrate horizontally or reboot
Re-alignment

The aircraft lost its balance
after falling

The center point of gyroscope
on aircraft is wrong

Re-calibrate horizontally or reboot
Re-alignment

Note: the batteries of newly purchased products are
low voltage, please fill the battery before use!
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MANUAL DEL USUARIO DEL DRONEO PLEGABLE

Modo sin cabeza Calibracién giroscépica

Laminacién

Abrazadera para teléfonc Interruptdr de encendide  [1)j r@CCil

ecc gn
palanca de control

palanca del acelerador

1.Estante para teléfono movil

Saque el asa del teléfono mévil
y sujete el teléfono movil.

©
Op
00
©




Alineacion de frecuencia 2.2.4G

Encienda el interruptor de encendido del avién y coldquelo en un terreno
& indicador parpadeando. Luego encienda el interruptor de encendido del
control remoto, empuje la palanca de operacion eléctrica a la posicion mas alta durante 1

segundo y jalela a la posicién mds baja con un sonido de Diy un

Un encendido prolongado del indicador de |a aeronave significa que se ha
completado la coincidencia de frecuencias y se puede iniciar el vuelo.

‘ Descenso con un solo boton

3. Despegue y aterrizaje con un solo botén

Se sugiere que la altura de este producto esté _
determinada por el barémetro. Debido a la influencia

Debido a diversas temperaturas ambientales y otros factores diferentes, es normal que

la aeronave cambie uniformemente al comienzo del vuelo o a bajo voltaje.

Control de vuelo

@celerador (balancin izquierdo)




@ Adelante y atrés (tecla basculante derecha)

Coloque la bateria correctamente de acuerdo
con las instrucciones del electrodo

(+,-) de lacajade

la bateria como se muestra

BB o oo cath3BITa uss

(1) Retire la bateria del avion.

(2) Conecte la bateria al cable de carga especifico.
y luego inserte el cable en el cargador

equipo como el puerto USB de la computadora.
(3) Cuando el control remoto estd cargado, el indicador
Se ilumina mientras esta apagado cuando se completa la ca

3. Instalacidn y puesta en marcha de bateria de avién.

Coloque la bateria completamente cargada en la ranura de la bateria del avidn
y mantenga presionado el interruptor de encendido hasta que el avion se encienda.




1 funcién de plegado

2. Instalacion de palas de avion.

Instale la hélice en la posicion correcta.
direccion y bloquee el tornillo después de instalarlo.
el brazo de soporte de la aeronave correspondiente

ala marca (A/B) de la hélice.

Modo sin cabeza

Al cambiar al modo sin cabeza, el avion abandonara sus direcciones delantera, trasera, izquierda y derecha, y

tome la direccién del morro (un lado con la cdmara) de la aeronave

con una alineacién de frecuencia de 2,4 G como direccién de avance.
1 Definicion de direccién antes del despegue: coloque la direccion de avance del avion directamente frente a usted

(Hay un lado de la cdmara, y luego enciende el control remoto para alinear la frecuencia

de 2,4G para completar la definicion de direccién del modo sin cabeza de este vuelo
2. Presione el modo sin cabeza cuando vuele y el control remoto seguirad haciendo ruido; el avion
las luces parpadean rapidamente y entran en el modo sin cabeza; Presione la tecla del modo sin cabeza

nuevamente y el control remoto emitird un sonido di" y "di", es decir, saldré del modo sin cabeza.

)\iota: Antes de entrar en el modo sin cabeza, la direccién de avance debe ser
determinado, es decir, la direccidn de la aeronave en tierra después del arranque.




Se puede realizar la calibracion horizontal si la aeronave no puede elevarse verticalmente durante el
despegue. Se puede presionar la tecla de Correccion de una tecla con el indicador de
la aeronave parpadeando rapidamente, y después de que el indicador se encienda, significa que

se completa la correccion. Al ejecutar el comando de correccion, se debe
ejecutado en un estado estable paralelo a

la linea horizontal; de lo contrario, el

efecto de correccidn se verd afectado.

Si el avion se ha estado desviando en una determinada direccion o gira hacia la izquierda
o hacia la derecha en su lugar, el avion se puede ajustar ligeramente a través del

siguientes operaciones para que la aeronave alcance un estado de vuelo estable

Deriva hacia adelante Deriva hacia atrds

.eslizate completamente hacia el lado izquierdo o derecho Aj ustar la direccion

Deriva del lado izquierdo Deriva hacia la derech

Elinterruptor de velocidad se divide en tres velocidades para el vuelo hacia adelante, hacia atras y hacia los lados
izquierdo y derecho. El valor predeterminado es la marcha 1 después del encendido. Y cuando presione el control remoto

control con dos sonidos de Di para la marcha 2, tres sonidos de Di para lamarcha 3y
un sonido de Di para volver a la marcha 1.




Pasos de implementacién:
1. Presione el botén giratorio de 360 y el control remoto continuaré enviando "di"di

di";

2. Empuije el balancin derecho. En este momento, el avion realizara un giro de 360 grados segln el empuje.
direccién del balancin derecho.
ACuando la aeronave entre en estado de bajo voltaje, se prohibira automaticamente realizar la funcién de giro de 360"

Problema

Causa

Medo de tratamiento

Después da conectar la acronave
conlabateria, la luz

ndicadora parpadea continuamente y
Iaoperacién no responde

Aeronave y mando a distancia Frecuencia 2,4 G
la alineacion no tuvo éxito

Vuelva a realizar la alineacion 2 4G
entre la aeronave y el control
remoto

No hay reaccion después
conectando la bateria.

(1) Verifigue si el control remoto o la bateria del
aviREendilgue el control remoto o la baterfa del

avi6g43) Bdps rlastspositiva y negativa de

la baterfa est en mal contacto

1) Reinstale la bateria

2) Cargue o reemplace baterias nuevas

(3) Confirme que las polaridades positiva y negativa
de la bateria estan instalados correctamente

Al apretar el acelerador
palanca revluma‘ el motor
€l

luzindicadora del avion
barpadea todo el tiempo

La bateria del avion esta baja.

Cargue la bateria o reemplace una bateria completamentq

La hélice del avién
sigue girando pero no puede
despegar

(1) Deformacidn de la hélice
(2)'La energia de la bateria de la aeronave es insuficiente

(1) Reemplazar el premio en espiral
(2) Cargue la bateria o reemplace una bateria completamen

El avion vibra mucho.

Deformacién de la hélice

Cambiar hélice

El avi6n siempre se
@esuim
direccion

El punto central del giroscopio.
en el avion esta mal

Vuelva a calibrar horizontalmente o reinicie
Reordenacion

El avién perdié el equilibrio.
después de caer

El punto central del giroscopio.
en el avion esta mal

Vuelva a calibrar horizontalmente o reinicie
Reordenacion

Nota: las baterias de los productos recién adquiridos son

Bajo voltaje, illene la bateria antes de usarla!

cargada

e cargada
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BENUTZERHANDBUCH DER FALTDROHNE

Headless-Modus Gyro-Kalibrierung
Geschwindigkejtsschalter Rollen
—

Femabstlmmung aﬂder ' einabstimmung auf der rechten
— Seite
Erhebdn /a Feinabstimmung nach vorn

einabstimmung nach hinten

Richtu
Gashebel Telefonklemme. Netzschalter Controﬂ%r

1. Handystander

Ziehen Sie den Handygriff heraus und
klemmen Sie das Handy fest.




2.2.4G Frequenzausrichtung

Schalten Sie den Netzschalter des Fluggerats ein und stellen Sie es auf den ebenen Bo
mit blinkender Anzeige. Schalten Sie dann den Netzschalter des

?Eﬁlnbedienung driicken Sie den Leistungshebel 1 Sekunde lang in die hochste Position und zieh,
Sie ihn dann mit einem Ton von Di und a in die niedrigste Position

Langfristiges Aufleuchten der Flugzeuganzeige bedeutet, dass die Frequen
abgeschlossen ist und der Flug gestartet werden kann.

‘ Abstieg mit nur einem Knopfdruck

3.Ein-Knopf-Start und Ein-Knopf-Landung

Aufgrund des Einflusses wird empfohlen, die Hohe _abges(hlossen ist
dieses Produkts per Barometer zu bestimmen

Aufgrund verschiedener Umgebungstemperaturen und anderer Faktoren ist es normal, dass sich das

Flugzeug zu Beginn des Fluges oder bei niedriger Spannung gleichmaRig dndert.

Flugkontrolle
@ashebel (linke Wippe)




@ Vorwarts und riickwarts (rechte Wippe)

(1) Entfernen Sie die Batterie aus dem Flugzeug

(2) SchlieRen Sie den Akku an das entsprechende Ladekabe
und stecken Sie dann das Kabel in die Ladestation

Gerate wie den USB-Anschluss des Computers.
(3) Wenn die Fernbedienung aufgeladen ist, leuchtet die Anzeige
Leuchtet auf und erlischt, wenn der Ladevorgang abge:

Legen Sie die Batterie entsprechend
der Elektrodenanleitung (+,-) des Batteriekastens
wie abgebildet richtig ein

3. Installation und Inbetriebnahme der Flugzeugbatterie

Stecken Sie den vollstandig geladenen Akku in den Akkuschacht des Fluggeréts
und halten Sie den Netzschalter gedriickt, bis das Fluggerat aufleuchtet.




1 Klappfunktion

2. Einbau von Flugzeugblattern

Bitte installieren Sie den Propeller richtig
Richtung und verriegeln Sie die Schraube nach der Installation
Tragarm des Flugzeugs entsprechend der

Markierung (A/B) auf dem Propeller.

Headless-Modus

Beim Umschalten in den Headless-Modus gibt das Flugzeug seine Richtungen nach vorne, hinten, links und rechts auf

Nehmen Sie die Bugrichtung (eine Seite mit der Kamera) des

Flugzeugs bei einer Frequenzausrichtung von 2,4 G als Vorwartsrichtung.
1 Richtungsdefinition vor dem Start: Legen Sie die Vorwartsrichtung des Flugzeugs direkt vor sich fest

(Es gibt eine Kameraseite, und dann schalten Sie die Fernbedienung
fur die 2,4-G-Frequenzausrichtung ein, um die Headless-Modus-Richtungsdefinition dieses Fluges abzuschlielen

2. Driicken Sie beim Fliegen den Headless-Modus, und die Fernbedienung macht weiterhin Gerdusche; Das Flugzeug
Die Lichter blinken schnell und wechseln in den Headless-Modus. Driicken Sie die Headless-Modus-Taste erneut, und
die Fernbedienung gibt einen Di- und Di-Ton aus, d. h. der Headless-Modus wird verlassen.

)—iinweis: Vor dem Eintritt in den Headless-Modus muss die Vorwartsrichtung eingestellt sein
bestimmt, also die Richtung des Flugzeugs am Boden nach dem Start.




Die horizontale Kalibrierung kann durchgefiihrt werden, wenn das Flugzeug beim Start nicht vertikal aufsteigen
kann. Es kann die Taste der Ein-Tasten-Korrektur gedriickt werden, wihrend die Flugzeuganzeige schnell blinkt,
und nachdem die Anzeige eingeschaltet ist, bedeutet dies, dass das Gerét eingeschaltet ist

Die Korrektur ist abgeschlossen. Bei der Ausfiihrung des Korrekturbefehls muss dies der Fall sein
in einem stabilen Zustand parallel zur horizontalen Linie
ausgefiihrt werden, andernfalls wird der Korrektureffekt beeintréchtigt.

Wenn das Flugzeug in eine bestimmte Richtung driftet oder sich an Ort und
Stelle nach links/rechts dreht, kann das Flugzeug durch das leicht angepasst werden
Folgende Vorgénge sorgen dafiir, dass das Flugzeug einen stabilen Flugzustand erreicht

(Passen Sie die Richtung an

Vorwartsdrift Riickwartsdrift

@riften Sie ganz nach links oder rechts

=

Linksdrift Rechtsdrift

Der Geschwindigkeitsschalter ist in drei Geschwindigkeiten fiir den Flug vorwarts, riickwdrts sowie links und rechts
unterteilt. Nach dem Einschalten ist standardmé&Rig Gang 1 eingestellt. Und wenn Sie die Fernbedienung driicken

Steuerung mit zwei Di-Sounds flir Gang 2, drei Di-Sounds fiir Gang 3 und
Ein Di-Ton fiir die Riickkehr zu Gang 1.




Umsetzungsschritte:

1. Driicken Sie die 360-Rolltaste und die Fernbedienung sendet weiterhin ,di “di “ “di *;

2. Driicken Sie die rechte Wippe. Zu diesem Zeitpunkt flihrt das Flugzeug je nach Schub eine 360-Grad-Rollbewegung durch
Richtung der rechten Wippe.

AWenn das Flugzeug in den Niederspannungszustand wechselt, wird die Funktion ,,360-Fuf3-Rollen

“automatisch unterbunden

Problem

Ursache

Behandlungsmodus

Nachdem das Flugzeug mit der
Batterie verbunden ist, blinkt die
Kentrollleuchte kontinuierlich und der
Betrieb reagiert nicht mehr

Flugzeug und Fernbedienung 2,4 G Frequenz
Die Ausrichtung war nicht erfolgreich

Bitte filhren Sie die 2 4G-Ausrichtung
zwischen Flugzeug und Fernbedienung erneut durch

Es gibt danach keine Reaktion
AnschlieRen der Batterie.

1) 0 sie, ob die Fembedien

Ord: n@mgegcmy]r@g fen Sic die Batter
)

des Flu (3) Ob die positiven und negativen Platten von
fiir Niederspannung

Die Batterie hat keinen guten Kontakt

1) Setzen Sie die Batterie wieder ein

2) Laden Sie neue Batterien auf oder ersetzen Sie sie

(3) Bestétigen Sie die positive und negative Polaritat
der Batterie korrekt installiert sind

Beim Driicken des Gashebels

Fernbedienungshebel, der Motor
reht sich nicht, und die

Kc mrollleucme des Flugzeugs

blinkt standig

Die Flugzeugbatterie ist schwach

Laden Sie den Akku auf oder ersetzen Sie einen vollstindig geladeny

en Akku

Der Propeller des Flugzeugs
rotiert weiter, kann aber nicht

abheben

(1) Propellerverformun;
(2) Die Batterieleistung des Flugzeugs reicht nicht aus

(1) Ersetzen Sie den Spiralpreis
(2) Laden Sie den Akku auf oder ersetzen Sie einen vollstandig gelad

Inen Akku

Das Flugzeug vibriert stark

Propellerverformung

Propeller wechseln

Das Flugzeug driftet immer
in eine Richtung

Der Mittelpunkt des Gyroskops
in Flugzeugen ist falsch

Horizontal neu kalibrieren oder neu starten
Neuausrichtung

Das Flugzeug verlor das GleichgewicH
nach dem Sturz

£ Der Mittelpunkt des Gyroskops
in Flugzeugen ist falsch

Horizontal neu kalibrieren oder neu starten
Neuausrichtung

Hinweis: Die Batterien neu gekaufter Produkte sind
Niederspannung, bitte vor Gebrauch Batterie auffiillen!
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MANUEL D'UTILISATION DU DRONUS PLIANT

Mode sans téte Calibrage du gyroscope

Mise au point du coté gau

90000

Augm

Descente

La manette des gaz Pince pour téléphione Interrupteur d'alimentation D‘recn n
& levier doe Control

1.Support de téléphone portable

Retirez la poignée du téléphone portable
et fixez le téléphone portable.




Alignement des fréquences 2.2.4G

Allumez l'interrupteur d'alimentation de l'avion et placez-le sur un sol plat
avec le voyant clignotant. Allumez ensuite I' interrupteurd’ alimentation du

télécommande, poussez le levier de commande électrique vers la position la plus haute pendan,
et tirez-le vers la position |a plus basse avec un son de Di et un

de fréquence est terminée et que le vol peut commencer.

f Levage a un seul bouton

‘ Descente a un seul bouton

3. Décollage a un bouton et atterrissage a un bouton

o s pp A e _
soit déterminée par un barométre. En raison de l'influence

En raison de diverses températures environnementales et d'autres facteurs différents, il est normal

que |'avion change uniformément au début du vol ou a basse tension.

Contrdle de vol

@ccélérateur (bascule gauche)




@ Avant et arriére (bascule droite)

(1) Retirez la batterie de l'avion

(2) Connectez la batterie au cable de charge spécifique
puis insérez le cable dans le chargeur

équipement tel que le port USBde I ordinateur.
(3) Lorsque la télécommande est chargée, 'indicateur

S'allume tout en étant éteint une fois la charge terminée.

Mettez la batterie correctement
selon les instructions d'électrode
(+,-) du boitier de

batterie comme indiqué

‘Eéfé’g rone Céb%%gc%l(gement usB
H D

3. Installation et démarrage de la batterie de ['avion

Placez la batterie complétement chargée dans le logement pour batterie de
I'avion et maintenez l'interrupteur d'alimentation enfoncé jusqu'a ce que l'avion s'allume.




1fonction pliage

2. Installation de pales d'avion

Veuillez installer ['hélice dans le bon sens
direction et verrouillez la vis apreés l'installation
le bras support de ['avion correspondant

au repere (A/B) sur l'hélice.

Mode sans téte

|

Lors du passage en mode sans téte, |'avion abandonnera ses directions avant, arriére, gauche et droite,

ptenez la direction du nez (un cété avec la caméra) de l'avion

avec un alignement de fréquence de 2,4 G comme direction vers |'avant.
1 Définition de la direction avant le décollage : Mettez la direction avant de |'avion directement devant vous

(ily a un cété caméra, puis allumez la télécommande pour un alignement de fréquence 2,4

G pour compléter la définition de la direction du mode sans téte de ce vol
2. Appuyez sur le mode sans téte lorsque vous volez et la télécommande continue de faire du bruit ; L'avion
les lumiéres clignotent rapidement et passent en mode sans téte ; Appuyez a nouveau sur la touche mode

sans téte et la télécommande émettra un son di" et "di", c'est-a-dire quittera le mode sans téte.

lRémarque : Avant d'entrer dans le mode sans téte, la direction vers |'avant doit étre
déterminé, c'est-a-dire la direction de |'avion au sol apres le démarrage.




Il peut étre effectué un calibrage horizontal si 'avion ne peut pas s'élever verticalement

lors du décollage. Il peut étre appuyé sur la touche One Key Correction avec

l'indicateur de l'avion clignotant rapidement, et une fois l'indicateur allumé, cela signifie que le
la correction est terminée. Lors de |'exécution de la commande de correction, celle-ci doit étre
exécuté dans un état stable paralléle

a la ligne horizontale, sinon

|'effet de correction sera affecté.

Si l'avion a dérivé dans une certaine direction ou tourne a
gauche/droite sur place, I'avion peut étre légérement ajusté via le
opérations suivantes pour amener |'avion a atteindre un état de vol stable

Dérive vers l'avant Dérive vers l'arriére

@¢érive completement vers la gauche ou la droite Ajuster la direction

=

Dérive vers la gauche Dérive du coté droit

Le commutateur de vitesse est divisé en trois vitesses pour le vol avant, arriére et gauche et droit. |
passe par défaut a la vitesse 1 aprés la mise sous tension. Et quand j'appuie sur la télécommande
contréle avec deux sons de Di pour le rapport 2, trois sons de Di pour le rapport 3 et
un son de Di pour revenir a la vitesse 1.




Etapes de mise en ceuvre :

1. Appuyez sur le bouton roulant 360, et la télécommande continuera & envoyer « di di di» di»;

2. Poussez la bascule droite. A ce moment, l'avion effectuera un roulis  360° en fonction de la poussée
direction de la bascule droite.
Lorsque l'avion entre dans |'état basse tension, la fonction de roulage & 360' sera automatiquement interdite.

Probleme

Cause

Mode de traitement

Une foist avion connecté 3
abatterie, le voyant clignote
en continu et le
fonctionnement ne répond pas.

Avion et télécommande fréquence 2,4 G
I'alignement a échoué

Veuillez réeffectuer 2 alignements
4G entre 'avion
etla télécommande

Iln'y a aucune réaction aprés
connecter la batterie.

(1) Vérifiez si la télécommande ou l'avion est (2)
Vérifs@us télécommande ou la batterie de l'avion

13) SHBTes asities et négatives de

la batterie est en mauvais contact

1) Réinstallez la batterie

2) Charger ou remplacer de nouvelles piles

(3) Confirmez que les polarités positives et négatives
de la batterie sont installés correctement

En appuyant sur 'accélérateur
levier & distance, le moteur
netourne pasetle
voyant lumineux de ['avion
Iclignote tout le temps

La batterie de I'avion est faible

Chargez la batterie ou remplacez une batterie complétem:

L'hélice de ['avion
continue de tourner mais ne peut pas

décoller

(1) Déformation de [hdlice
(2) La puissance de la batterie de ["avion est insuffisante

(1) Remplacez le prix en spirale
(2) Chargez la batterie ou remplacez une batterie complétement

L'avion vibre beaucoup

Déformation de
I'hélice

Changer d'hélice

L'avion dérive toujours
dans un sens

Le point central du gyroscope
dans ['avion, c'est faux

Recalibrer horizontalement ou redémarrer
Réalignement

L'avion a perdu I'équilibre
apres étre tombé

Le point central du gyroscope
dans l'avion, c’est faux

Recalibrer harizontalement ou redémarrer
Réalignement

Remarque: les piles des produits nouvellement achetés sont
basse tension, veuillez remplir la batterie avant utilisation !

nt chargée

chargge
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MANUALE D'USO DEL DRONE PIEGHEVOLE

Modalita senza testa Calibrazione del giroscopio

Interruttore dh{lodté

=_/——-.

Rotolamento

Regolazione fine del lato destrol

o

ffm\\ o)
©00%0

Regolazione fine del lato g str .

Salita

Perfezionamento in avanti

= -rr'\

Discesa ) Regolazione fine all'indietro|

&

I
Leva dell'acceleratore  Morsetto deltelefbno interruttore df aimentazione  [)jr@zi
contro (ﬂjer

1. Portatelefono cellulare

Estrarre la maniglia del cellulare
e fissare il cellulare.




Allineamento della frequenza 2.2.4G

con l'indicatore lampeggiante. Quindi accendere l'interruttore di alimentazione fel
telecomando, spingere la leva di accensione nella posizione pill alta per 1 secondo,
quindi tirarla nella posizione pill bassa emettendo un suono di Di e un

|'accensione a lungo termine dell'indicatore dell'aereo significa che la corri
della frequenza & completata e il volo puo essere avviato.

‘ Discesa con un solo pulsante

3.Decollo con un solo pulsante e atterraggio con un solo pulsante
Si suggerisce che |'altezza di questo prodotto _al,AG
sia determinata dal barometro. A causa dell'influenza

delle varie temperature ambientali e di altri fattori diversi, & normale che
|'aereo cambi in modo uniforme all'inizio del volo o a bassa tensione.

Controllo del volo

@cceleratore (bilanciere sinistro)




@ Avanti e indietro (bilanciere destro)

Posizionare la batteria correttamente secondo le
istruzioni degli elettrodi (+,-) della
scatola della batteria, come mostrato

%;é : :'UAV cal@B3Tca uss

(1) Rimuovere la batteria dall'aereo

(2) Collegare la batteria al cavo di ricarica specifico
e quindi inserire il cavo nella ricarica

apparecchiature come la porta USB del computer.
(3) Quando il telecomando & carico, l'indicatore
siaccende mentre é spento al termine della ricarica.

3. Installazione e avviamento della batteria dell'aeromobile

Inserire la batteria completamente carica nell'apposito slot dell'aereo e tenere
premuto l'interruttore di alimentazione finché 'aereo non si accende.




1 Funzione pieghevole

2. Installazione di pale di aeromobili

Si prega di installare |'elica nella posizione corretta
direzione e bloccare la vite dopo l'installazione
il braccio di supporto dell'aereo
corrispondente al segno (A/B) sull'elica.

Modalita senza testa

Quando si passa alla modalita senza testa, |'aereo rinuncera alle direzioni anteriore, posteriore, sinistra e destra e

prendere la direzione del muso (un lato con la telecamera) dell'aereo con

un allineamento di frequenza di 2,4 G come direzione in avanti.
1 Definizione della direzione prima del decollo: posiziona la direzione di avanzamento dell'aereo direttamente davanti a tej

(c'é un lato della telecamera, quindi accendere il telecomando per |'allineamento della frequenza a

2,4 G per completare la definizione della direzione in modalita headless di questo volo
2. Premere la modalita senza testa durante il volo e il telecomando continuera a emettere rumore; L'aereo
le luci lampeggiano rapidamente ed entrano nella modalita senza testa; Premere nuovamente il tasto della modalita senza

testa e il telecomando emettera un suono "di" e "di", ovvero uscira dalla modalita senza testa.

)\iota: prima di entrare nella modalita headless, |a direzione in avanti deve essere

determinato, cioé la direzione dell'aereo al suolo dopo la partenza.




E possibile effettuare la calibrazione orizzontale se |'aereo non riesce a sollevarsi verticalmente
durante il decollo. E possibile premere il tasto One Key Correction con |'indicatore

del velivolo che lampeggia rapidamente e dopo che l'indicatore si accende significa che

la correzione & completata. Quando si esegue il comando di correzione, deve essere

eseguito in uno stato stabile

parallelo alla linea orizzontale, altrimenti

|'effetto di correzione sara influenzato.

Se |'aereo va alla deriva in una certa direzione o ruota
a sinistra/destra sul posto, |'aereo pud essere leggermente regolato tramite il
successive operazioni per portare |'aeromobile in uno stato di volo stabile

Vai alla deriva in avanti o all'indietro (Regola la direzione

Deriva in avanti Deriva all'indietro

@eriva completamente verso sinistra o destra Regola la direzione

Deriva a sinistra Deriva a destra

L'interruttore di velocita & diviso in tre velocita per il volo in avanti, indietro e lato

sinistro e destro. L'impostazione predefinita € la marcia 1 dopo l'accensione. E quando premi il telecomando
controllo con due suoni di Di per la marcia 2, tre suoni di Di per la marcia 3 e

un suono di Di per tornare alla marcia 1.




Fasi di implementazione:

1. Premere il pulsante rotante a 36° e il telecomando continuera a inviare "di"di""di";

2. Spingere il bilanciere destro. In questo momento, |'aereo effettuera un rotolamento di 360 gradi in base alla spinta
direzione del bilanciere destro.
AQuandn l'aereo entra nello stato di bassa tensione, la funzione di rotazione a 360' verra automaticamente vietata

Problema

Causa

Modalita di trattamento

lacreoe
gatoallz batteria, lindicatore
luminoso lampes
foperazione non

ontinuamente ¢
o

Velivolo e radiocomando Frequenza 2,4 G
l'allineamento non ha avuto successo

Si prega di eseguire nuovamente |'allineamento 2
4G tra il velivolo el telecomando

Non c'8 reazione dopo
collegando la batteria.

(1) Controllare se il telecomando o il velivolo &
(2) Caetasiare il telecomando o la batteria del velivolo

13) Ssde plasizaensitiae negstiva del

la batteria ha uno scarso contatto

1) Reinstallare la batteria

2) Caricare o sostituire le batterie nuove

(3) Confermare che le polarita positiva e negativa
della batteria siano installati correttamente

Quando si spinge |'acceleratore
leva remota, il motore

non ruota e il )
indicatore [uminoso dell'aereo
lampeggia continuamente

La batteria dell'aereo & scarica

Caricare la batteria o sostituire una batteria completamen

e carica

L'elica dell'aereo
continua a ruotare ma non ci riesce

decollare

(1) Deformazione .
IGbbP GRisP cella batreria dell seromobile & nsufficients

(1) Sostituire il premio a spirale

(2) Caricare |a batteria o sostituire una batteria completamefnte carica

L'aereo vibra molto

Deformazione
dell'elica

Cambiare ['elica

L'aereo va sempre alla deriva
in una direzione

Il punto centrale del giroscopio
sugli aerei e sbagliato

Ricalibrare orizzontalmente o riavviare
Riallineamento

L'aereo ha perso l'equilibrio
dopo essere caduto

Il punto centrale del giroscopio
sugli aerei e shagliato

Ricalibrare orizzontalmente o riavviare
Riallineamento

Nota: le batterie dei prodotti appena acquistati lo sono
bassa tensione, riempire la batteria prima dell'uso!
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VIKNING DRONEN ANVANDARHANDBOK

Huvudldst ldge Gyrokalibrering
Hastighetsomkgpplare Rullande
P
= =
Finjustering pa vanster si a ) ‘ AP o st
Stiga @ @ Finjustering framat
Harkomst { /@@@ @ﬂ /\c.j\ @@ ) Finjustering bakat

1. Mobiltelefonstall

Dra ut mobiltelefonens handtag
och klamma fast mobiltelefonen.




2.2.4G frekvensjustering

Sla pa strombrytaren pa flygplanet och placera den pa en plan mark
med indikatorn blinkande. Sla sedan pa strombrytaren pa
fjarrkontroll, skjut manoverspaken till det hogsta laget i 1 sekund och dra
den till det l3gsta ldget med ett ljud av Di och en

l&ngvarig pa flygplansindikatorn betyder det att frekvensmatchningen
ar klar och flygningen kan startas.

f Enknappslyft

‘ Nedstigning med en knapp

3.Enknapps start och enknappslandning
gt gt et e _
bestdms av barometer.Pd grund av paverkan

av olika omgivningstemperaturer och andra olika faktorer dr det normalt att
flygplanet andras jamnt i bérjan av flygningen eller vid lag spanning.

Flygkontroll
Gasreglage (vanster vippa)




@ Framat och bakat (hoger vippa)

——

Satti batteriet korrekt
enligt elektrodanvisningarna (+,-) i
batteriladan enligt bilden

(1) Ta bort batteriet fran flygplanet

(2) Anslut batteriet till den specifika laddningskabeln
och satt sedan in kabeln i laddningen

utrustning som USB-porten pa datorn.
(3) Nar fjarrkontrollen ar laddad visas indikatorn
lyser nar den &r avstangd nar laddningen &r klar.

3. Installation och uppstart av flygplansbatteri

Satt in det fulladdade batteriet i flygplanets batterifacket
och hall nere strombrytaren tills flygplanet tands.




1 Fallfunktion

2. Installation av flygplansblad

Installera propellern pa ratt satt
riktning och las skruven efter installationen
flygplanets stodarm som motsvarar

market (A/B) pa propellern.

Huvudlgst lage

©
@ ©
|

Na&r du vaxlar till huvudlost lage kommer flygplanet att ge upp sina riktningar fram, bak, vanster och hoger, och

ta flygplanets nosriktning (en sida med kamera)

vid 2,4 G frekvensinriktning som framatriktning.
1 Riktningsdefinition fore start: Placera flygplanets framatriktning direkt framfér dig

(det finns en kamerasida, och sla sedan pa fjarrkontrollen for 2,4 G
frekvensjustering for att slutfora definitionen av huvud|os lagesriktning fér denna flygning

2. Tryck pa huvudlést lage nér du flyger, och fjarrkontrollen fortsatter att gora ljud; Flygplanet
lampor blinkar snabbt och gar in i huvudlost lage; Tryck pa knappen for huvudl|ost lage igen,

sa kommer fjarrkontrollen att géra ett di" och "di"-ljud, det vill séga ga ur huvudlést lage.

pbs: Innan du gar in i huvudldst lage maste riktningen framat vara
bestams, det vill saga flygplanets riktning pa marken efter start.




Det kan géras av den horisontella kalibreringen om flygplanet inte kan resa

sig vertikalt under start. Den kan tryckas pa tangenten fér One Key

Correction med flygplansindikatorn snabbt blinkande, och efter att indikatorn tand betyder
korrigeringen ar klar. Nar du kor korrigeringskommandot maste det vara det

exekveras i ett stabilt tillstand parallellt med den

horisontella linjen, annars kommer korrigeringseffekten att paverkas.

Om flygplanet har driviti en viss riktning eller
roterar vénster/hoger pa plats, kan flygplanet justeras ndgot genom
efter operationer for att fa flygplanet att na ett stabilt flygtillstand

Drift hela vagen framat eller bakat Justera riktningen

Drift framat Bakatdrift

@rift hela vagen till vanster eller hoger sida Justera riktningen

Vénstersidesdrift Hogersidesdrift

Hastighetsomkopplaren ar uppdelad i tre hastigheter for flygning framat, bakat och vanster och hoger sida. Den gar
som standard pa vaxel 1 efter att strommen slas pa. Och nér du trycker pa fjarrkontrollen

kontroll med tva ljud av Di for véxel 2, tre ljud av Di for véxel 3 och
ett ljud av Di for att aterga till vaxel 1.




Implementeringssteg:
1. Tryck pa 360 rullningsknappen, s fortsitter fjirrkontrollen att skicka ut "di"di""di";

2. Tryck pa den hogra vippan. Vid denna tidpunkt kommer flygplanet att utfora 360-rullning enligt tryckningen
riktning for hdger vippa.
TNar flygplanet gér in i ldgspénningstillstdndet kommer 360'-rullningsfunktionen att automatiskt férbjudas

Problem Orsak

Behandlingslage

ill batteriet blinkar Flygplan och fjarrkontroll 2,4 G frekvens Vanligen utfor 2 4G-justeringar mellan

ndikatorlampan kentinuerligt ach anpassningen misslyckades flygplan och fiarrkontroll igen
operationen svarar inte &

(1) Kontrollera om fjarrkontrollen eller flygplanet &r 1) Sétt tillbaka batteriet
Det finns ingen reaktion efterdt | (2) KBAslagem fjarrkontrollen eller flygplanets batteri %) Eaidaﬁelletrt?t ut e batl;ﬂer "

7 it v 2 (3) Bekréfta att de positiva och negativa
Kopplarbattetiet; Om flsrpggitisarinyesativa platiorna pa pokahatterigt ar korrekt installerat

batteriet har dalig kontakt

Nar du trycker pa gasen
fiarrkontroll, mctom

foterar inte, 0 Flygplanets batteri ar lagt Ladda batteriet eller byt ut ett fulladdat batteri
ﬂﬁ(gﬁ lanets mdlkawrlampa

ar hela tiden
Flygplanets propeller (1) Propellerdeformation
fortsitter att rotera men kan inte| (2 Flygplanets batterikraft ar otillricklig (ég Bytutspimlpret byt ut ett fulladdat batteri
taav

Flygplanet vibrerar illa Propellerdeformation Byt propeller

Flygplanet driver alltid Gyroskopets mittpunkt Kalibrera om horisontellt eller starta om
atetthall pa flygplan ar fel Omgruppering

Flygplanet tappade Gyroskopets mittpunkt Kalibrera om horisontellt eller starta om
eltiaratrha fallit pa flygplan ar fel Omgruppering

Obs: batterierna i nyinkopta produkter ar
ldg spanning, fyll pa batteriet innan anvandning!
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OPVOUWBARE DRONEUSERHANDLEIDING

Headless-modus Gyro-kalibratie

Snelheidsscha@ar Rollend

P

=
Fijnafstelling aan dgﬁnke nt @

jnafstelling aan de rechterkant

Voorwaartse fijnafstemming

Opstaa

7P

Achterwaartse fijnafstemming

Gachendel Telefoonklem Aan/uit-schakelaar gelglf'letn\m hragal

1. Rek voor mobiele telefoons

Trek het handvat van de mobiele telefoon naar
buiten en klem de mobiele telefoon vast.




2.2.4G frequentie-uitlijning

Zet de aan/uit-schakelaar van het vliegtuig aan en plaats het op een vlakke ondergron
terwijl de indicator knippert. Zet vervolgens de aan/uit-schakelaar van de

afstandsbediening, duw de elektrische bedieningshendel gedurende 1 seconde naar de hoogste sta
hem vervolgens naar de laagste stand met een geluid van Di en een

Als de vliegtuigindicator op lange termijn wordt weergegeven, betekent dit
de frequentiematching is voltooid en dat de vlucht kan worden gestart.

‘ Afdaling met één knop

3. Opstijgen met één knop en landen met één knop

Er wordt gesuggereerd dat de hoogte van dit _uid
product wordt bepaald door een barometerVanwege de invioed

Door verschillende omgevingstemperaturen en andere factoren is het normaal dat het vliegtuig
aan het begin van de vlucht of bij lage spanning gelijkmatig verandert.

Vluchtcontrole

Gaspedaal (linker rocker)




@ Vooruit en achteruit (rechter rocker)

Plaats de batterij op de juiste
manier volgens de elektrode-instructies (+,-)
van de accubak, zoals afgebeeld

2. Opladen van de accu van het vliegtuig Tl S on

(1) Verwijder de batterij uit het vliegtuig ‘

(2) Sluit de batterij aan op de specifieke oplaadkabel
en steek vervolgens de kabel in het opladen

apparatuur zoals de USB-poort van de computer.
(3) Als de afstandsbediening is opgeladen, gaat de indicator brand|

brandt terwijl het uit is wanneer het opladen voltooid i$.

3. Installatie en opstarten van de vliegtuigaccu

Plaats de volledig opgeladen batterij in de batterijsleuf van het
vliegtuig en houd de aan/uit-schakelaar ingedrukt totdat het vliegtuig oplicht.




1 Vouwfunctie

2. Installatie van vliegtuighladen

Installeer de propeller op de juiste manier
richting en vergrendel de schroef na installatie
de draagarm van het vliegtuig die overeenkomt

met het merkteken (A/B) op de propeller.

Headless-modus

|

Bij het overschakelen naar de headless-modus zal het vliegtuig de richtingen voor, achter, links en rechts opgeven

neem de neusrichting (één kant met camera) van het vliegtuig

met een frequentie-uitlijning van 2,4 G als voorwaartse richting.
1 Richtingsdefinitie voor het opstijgen: Plaats de voorwaartse richting van het vliegtuig recht voor u

(eris een camerazijde en schakel vervolgens de afstandsbediening in voor 2,4
G-frequentie-uitlijning om de richtingsdefinitie van de headless-modus van deze vlucht te voltooien
2. Druk tijdens het vliegen op de headless-modus en de afstandsbediening blijft geluid maken; Het vliegtuig
lichten knipperen snel en gaan naar de headless-modus; Druk nogmaals op de headless-modustoets en de
afstandsbediening maakt een di" en "di"-geluid, dat wil zeggen dat de headless-modus wordt verlaten.

)_ét op: Voordat u de headless-modus inschakelt, moet de voorwaartse richting zijn
bepaald, dat wil zeggen de richting van het vliegtuig op de grond na het opstarten.




Het kan worden gedaan met de horizontale kalibratie als het vliegtuig tijdens het
opstijgen

niet verticaal kan stijgen. U kunt op de toets One Key Correction drukken terwijl
derviegtigindicaidr Bijetdnippedranadaé tedndicates annsieis briekertd ije
uitgevoerd in een stabiele toestand parallel aan de

horizontale lijn, anders wordt het correctie-effect beinvloed.

Als het vliegtuig in een bepaalde richting heeft gedreven of op zijn
plaats naar links/rechts draait, kan het vliegtuig enigszins worden aangepast via de
volgende operaties uit te voeren om het vliegtuig een stabiele vluchtstatus te laten bereiken

Drift helemaal naar voren of naar achteren  Pas de richting aan

Voorwaartse drift Achterwaartse drift

@rift helemaal naar links of rechts

=

Drift naar links Drift naar rechts

De snelheidsschakelaar is verdeeld in drie snelheden voor de viucht vooruit, achteruit en links en rechts.
De standaardinstelling is versnelling 1 na het inschakelen. En wanneer u op de afstandsbediening drukt

controle met twee geluiden van Di voor versnelling 2, drie geluiden van Di voor versnelling 3 en
één geluid van Di voor het terugkeren naar versnelling 1.




Implementatiestappen:

1. Druk op de 360-rollende knop en de afstandsbediening blijft "di"di""di" uitzenden;
2. Druk op de rechter rocker. Op dit moment zal het vliegtuig 360 graden rollen, afhankelijk van het duwen
richting van de rechter rocker.
fWanneer het vliegtuig in de laagspanningsstatus komt, wordt de 360'-rolfunctie automatisch verboden

Probleem

Oorzaak

Behandelingsmodus

indicatielampiz ¢
de bediening niet m

ntin

Vliegtuigen en afstandsbediening 2,4 G-frequentie
uitlijnen is niet gelukt

Voer de 2 4G-uitlijning tussen
vliegtuig en afstandsbediening opnieuw uit

Ervolgt geen reactie
het aansluiten van de accu.

u) Controleer of de afstandsbediening of het viiegtuigis
van de afstand ing of het

|\e§/u\§ 1719188 gRsisye en negatieve platen van

de batterij maakt slecht contact

1) Plaats de batterij opnieuw
2) Nieuwe batterijen opladen of vervangen

(3) Bevestig dat de positieve en negatieve polariteiten zijn

van de batterij correct zijn geinstalleerd

afstandsbedienin Shendel de moter
draait niet, en

indicati Elamﬁ]e van het vliegtuig
knippert de hele tijd

Bij het indrukken van het gaspeds

=

De batterij van het vliegtuig is bijna leeg

Laad de batterij op of vervang een volledig opgeladen battferij

De propeller van het viiegtuig
blijft draaien, maar kan
wpstijgen

Vervorming van de propeller
Het batterijvermogen van hetviiegtuig is onvoldoende

i

(1) Vervang de spiraalvormige prijs
(2) Laad de batterij op of vervang een volledig opgeladen b

ftterij

Het vliegtuig trilt hevig

Vervorming van de propeller

Vervang de propeller

Het vliegtuig drijft altijd
in een richting

Het middelpunt van de gyroscoop
invliegtuigen is verkeer

Kalibreer opnieuw horizontaal of start opnieuw op
Opnieuw uitlijnen

Het vliegtuig verloor zijn evenwich!
na het vallen

Het middelpunt van de gyroscoop
invliegtuigen is verkeer

Kalibreer opnieuw horizontaal of start opnieuw op
Opnieuw uitlijnen

Let op: de batterijen van nieuw aangeschafte producten zijn dat wel
lage spanning, vul de batterij voor gebruik!
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INSTRUKCJA SKEADANIA DRONEUSERA

Tryb bezgltowy Kalibracja zjroskopu

Przetacznik predkosci Walcowanie

Pestrajanie prawej strony

Dopasowanie do przodu

Dostrajanie wsteczne

Dadvignia przepustnicy  Zacisk telefonlezny Wylaeznik zasilania K ierunek
ontroler

1.Stojak na telefon komérkowy

Wyciagnij uchwyt telefonu komérkowego
i zacisHij telefon.




Dopasowanie czestotliwosc¢i 2.2.4G

Wiacz wytacznik zasilania drona i umiesc go na ptaskiej powierzchni

z migajacym wskazrikiem. Nastepnie wiacz wytacznik zasilania

na pilocie, przesun dzwignie sterowania zasilaniem do najwyzszego potozénia na 1 sekunde,
a nastepnie pociagnij ja do najnizszego potozénia, po ustyszeniu dzwieku Di i

dtugotrwate swiecenie wskaznika samolotu oznacza, z& dopasowywanie
czestotliwos¢i zostato zakonczone i mozna rozpoczaciot.

‘ Zejscie za pomoca jednego przycisku

3. Start i ladowanie jednym przyciskiem
Sugeruje sie, z& wysokos¢ tego produktu jest okrestana _
za pomoca barometru. Ze wzgledu na wplyw

réziaych temperatur otoczenia i innych czynnikdw, normalne jest, zé statek powietrzny
zmienia sie rGwnomiernie na poczatku lotu lub przy niskim napieciu.

Kontrola lotow

@rzepustnica (lewy wahacz)




@ Do przodu i do tytu (prawy wahacz)

Wi6z baterie prawidtowo, zgodnie
z instrukcjami dotyczacymi elektrod
(+,-) znajdujacymi sie na
opakowaniu baterii, jak pokazano

‘Eéi a{? Kabul%%-g ladowania

(1) Wyjmij akumulator z drona

(2) Podtacz akumulator do odpowiedniego kabla tadujgcego
a nastepnie wtdz kabel do gniazda tadowania

urzadzenia, takiego jak port USB komputera.
(3) Gdy pilot jest natadowany, wskaznik
stvieci, gasnie po zakoriczeniu tadowania.

3. Montaz i uruchomienie baterii statku powietrznego

Wtz w petni natadowany akumulator do gniazda akumulatora drona
i przytrzymaj wigcznik zasilania, az dron sie zaswieci.




1 Funkcja sktadania

2. Montaz smigiet lotniczych

Zainstaluj srhigto we wlas¢iwym miejscu
kierunku i zablokuj srube po zamontowaniu
ramie nosne statku powietrznego odpowiadajace

znakowi (A/B) na smigle.

Tryb bezglowy

[e]
@ ©O
L

Po przetaczeniu w tryb bezgtowy dron zrezygnuje z kierunkow do przodu, do tytu, w lewo i w prawo oraz
przyjackierunek dziobowy (jedna strona z kamera) statku powietrznego

przy ustawieniu czestotliwosci 2,4 G jako kierunek do przodu.
1 Okrestenie kierunku przed startem: Umies¢ przedni kierunek statku powietrznego bezposrednio przed soba

(jest strona kamery, a nastepnie wiacz pilota, aby uzyskac twyréwnanie czestotliwosci
2,4 G, aby zakonczycdefinicje kierunku tego lotu w trybie bezgtowym

2. Podczas lotu nacisnij tryb bezgtowy, a pilot zacznie wydawac dzwieki; Samolot
stviatta szybko migaja i wchodza w tryb bezglowy; Nacisnij ponownie klawisz trybu bezglowego, a

pilot zdalnego sterowania wyda dzwieki di” i,di” , co oznacza wyjs¢ie z trybu bezgtowego.

[Uwaga: Przed wejsc¢iem w tryb bezgtowy nalezy ustawickierunek do przodu
okrestony, czyli kierunek lotu statku powietrznego na ziemi po uruchomieniu.




Mozna to zrobic v ramach kalibracji poziomej, jesti samolot nie mozé

wzniesc¢ sie pionowo podczas startu. Mozna nacisnac klawisz One Key Correction,
gdy wskazriik samolotu szybko miga, a po wigczeniu wskazrika oznacza to
korekta zostata zakoriczona. Podczas wykonywania polecenia korekty musi tak byc”
wykonane w stabilnym stanie réwnolegle do

linii poziomej, w przeciwnym razie bedzie

to miato wptyw na efekt korekcji.

Jesti dron dryfuje w okrestonym kierunku lub obraca sie w
lewo/prawo w miejscu, dron mozna lekko wyregulowacza pomoca
nastepujace operacje, aby statek powietrzny osiagnat stabilny stan lotu

Dryfuj catkowicie do przodu lub do tytu Dostosuj kierunek

Dryf do przodu Dryf wsteczny

@ryfuj az do lewej lub prawej strony Dostosuj kierunek

Dryfw lewo Zejscie w prawo

Przetgcznik predkosci jest podzielony na trzy predkos¢i dla lotu do przodu, do tytu oraz lewej
i prawej strony. Po wlaczeniu zasilania domysthie ustawiony jest bieg 1. A kiedy nacisfiiesz pilota
sterowanie za pomoca dwéch dzwiekow Di dla biegu 2, trzech dzwiekéw Di dla biegu 3 i

jeden dzwiek Di w celu powrotu na bieg 1.




Etapy wdrozénia:

1. Nacisnij przycisk przewijania 360, a pilot bedzie nadal wysytat ,di”

di’

2. Nacistiij prawy wahacz. W tym czasie samolot wykona obrét o 360 stopni zgodnie z pchaniem

kierunek prawego wahacza.
AGdy dron przejdzie w stan niskiego napiecia, funkcja obracania sie 0 360 stopni zostanie automatycznie zabroniona

Problem

Przyczyna

Tryb leczenia

Po podiaczeniu drona do
akumulatora kontrolka miga w
Sposdb ciagly, a

dziatanie nie odpowiada

Czestotliwosc Statku powietrznego i pilota 2,4 G
wyrdwnanie nie powiodlo sie

Prosze ponownie przeprowadzic zestrojenie 2
4G pomiedzy dronem a pilotem

Po tym nie ma zadnej reakdji
podlaczenie akumulatora.

(1) Sprawdz;czy pilot lub dron sa
spraWiHhaczeBprawdz pilota lub akumulator samolotu

13) QGrdadplaj Higmaslyti

akumulator ma staby kontakt

1) Zainstaluj gonownle baterie

2) Nataduj lub wymier nowe baterie

(3) Potwierdz;zé polaryzacja jest dodatnia i ujemna
s prawidiowo zamontowan

Podczas naciskania przepustnicy
dzignia zdama silnik

nie oBraca sie

kontrolka samalotu

miga caly czas

Bateria drona jest staba

Nataduj akumulator lub wymieri w petni natadowany akunfi

ulator

Srhiglo samolotu
obraca sie, ale nie mozé

startowac”

{1) Odksatalcenie stnigha
(2)'Moc baterii statku powietrznego jest niewystarczajaca

(1) Wymien spiralng nagrode
(2) Nataduj akumulator lub wymien w peini naladowany akumu

ator

Samolot mocno wibruje

Odksztalcenie smigtla

Zmie sthiglo

Samolot zawsze dryfuje
w jednym kierunku

Centralny punkt zyroskopu
w samolocie jest bledne

Wykonaj ponowna kalibracje w poziomie lub uruchom ponowrie k
Przeregulowanie

mputer

Samolot stracit rownowage
po upadku

Centralny punkt zyroskopu
w samolocie jest bledne

Wykonaj ponowna kalibracje w poziomie lub uruchom ponownie ki
Przeregulowanie

mputer

Uwaga: baterie nowo zakupionych produktow sa
niskie napiecie, prosze napetnicbaterie przed uzyciem!
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SKLADACI DRONE UZIWATELSKA PRIRUCKA

Bezhlavy rezin Kalibrace gyroskopu

Vdlcovéni

Jemné doladéni levé stra 7 amné ladéni na pravé strané

Doprédné jemné ladéni

i LEDVS . L)) ssoierora

Plynova paka Telefonni svorka Vypinac¥ G’\Taeéac"

1. Stojan na mobilni telefon

Vytahnéte rukojet'nobilniho telefonu
a upnéte mobilni telefon.




Vyrovnani frekvence 2.2.4G

Zapnéte hlavni vypinacletadla a polozte jej na rovnou zem
s blikajicim indikatorem. Poté zapnéte hlavni vypinacta

dalkového ovladani, zatlacte ovladaci paku na 1 sekundu do nejvys¥Fpolohy
a za zvuku Di a zatahnéte ji do nejnizsFpolohy.

je dokonc¥no a let maz¥ byt zahdjen.

‘ Sestup jednim tlacftkem

3. Start jednim tlacftkem a pristani jednim tlacftkem
o e ol i _
byla urcéna barometrem. Kvili vlivu

rtznych okolnich teplot a dalsich riznych faktord je normalni, z¥ se
letadlo na zac¥tku letu nebo pri‘nizkém napéti méni rovnomérné.

Rfzenf letu
@lyn (leva kolébka)




@ Vpr&d a vzad (prava kolébka)

——

Vlozte baterii spravné podle
pokyn( pro elektrody (+,-)
na bateriovém boxu,
jak je znazornéno

(1) Vyjméte baterii z letadla

(2) Pripojte baterii ke konkrétnimu nabijecimu kabelu
a poté zasunte kabel do nabijecky

zarfzeni, jako je USB port pocfitac¥.
(3) KdyzYe délkové ovladani nabité, indikator
po dokonc¥ni nabijeni se rozsviti a zhasne.

3. Instalace a spusténi letecké baterie

Vlozte plné nabitou baterii do bateriového slotu letadla
a podrzte vypinacydokud se letadlo nerozsviti.




1 Funkce skladani

2. Instalace listd letadel

Nainstalujte prosim vrtuli spravné

sméru a po instalaci zajistéte sfoub
nosné rameno letadla odpovidajici

znacte (A/B) na vrtuli.

Bezhlavy rezin

|

Priprépnuti do bezhlavého rezifmu se letadlo vzda sméru doprdu, dozadu, doleva a doprava a

vezméte smér pritlé (jedna strana s kamerou) letadla

prifrekvenci 2,4 G jako smér doprdu.
1 Definice sméru préd vzletem: Umistéte smér letadla prffno préd sebe

(je zde strana kamery a poté zapnéte dalkové ovladani pro nastaveni frekvence
2,4 G, abyste dokoncHli definici sméru tohoto letu v rezitnu bez hlavy

2. Stisknéte béhem letu rezitm bez hlavy a dalkovy ovladachude vydavat hluk; Letadlo
svétla rychle zablikaji a pr¥jdou do rezifnu bez hlavy; Stisknéte znovu tlacitko bezhlavého reztmu

a dalkovy ovladacYyda zvuk di" a "di", to znamena, z¥ opusti bezhlavy rezim.

foznémka: Pr&d vstupem do bezhlavého rez¥nu musi byt smér vpr&d

urc¥no, tedy smér letadla na zemi po startu.




Muz¥ byt provedena horizontalni kalibrace, pokud letadlo nemuz¥ stoupat vertikalné
béhem vzletu. Lze stisknout klavesu One Key Correction s

rychle blikajicim indikatorem letadla a po rozsviceni indikatoru znamena

oprava je dokonc¥na. Pri‘provadéni prikazu opravy musi byt

proveden ve stabilnim stavu rovnobéztié

svodorovnou crou, jinak

bude ovlivnén efekt korekce.

Pokud se letadlo pohybovalo v urcttém sméru nebo se
otactna misté doleva/doprava, |ze letadlo mirné upravit pomoci
nasledujici operace, aby letadlo doséhlo stabilniho letového stavu

Driftujte celou cestu dopr¥du nebo dozadu  WUpravte smér

Posun vpréd Posun vzad

@riftujte celou cestu na levou nebo pravou stranu Upravte smér

Levostranny drift Pravostranny posun

Prépinacychlosti je rozdélen na tri'rychlosti pro let vpr¥d, vzad a levou a

pravou stranu. Po zapnuti je nastaven na 1. stupefi. A kdyz'$tisknete dalkové ovladani
ovladani se dvéma zvuky Di pro pr¥vod 2, tr¥mi zvuky Di pro pr¥vod 3 a
jeden zvuk Di pro navrat na rychlost 1.




Kroky implementace:
1. Stisknéte 360 rolovaci tlacitko a dalkovy ovladacbude nadale vysilat "di"di
2. Zatlacte na pravou kolébku. V tuto chvili letadlo provede 360 rolovani podle tlac¥ni

smér pravého vahadla.

di";

AKdyzYetadlo préjde do stavu nizkého napéti, bude automaticky zakdzana funkce 360’ rolovani

Problém

Zpusobit

Lécebny rezifn

Po pripojen letadla
aterii kontrolka

nepritrzité blika a

provoz nereaguje

Letadlo a dalkovy ovladacfrekvence 2,4 G
zarovnéni bylo nelispéstié

Prosim znovu provedte 2
4G zarovnani mezi letadlem
a dalkovym ovladanim

Poté neni z&dna reakce
pripojeni baterie.

(1) Zkontrolujte, zda je dalkové ovldddni nebe letadlo
(2) ZRAROrtOjte dalkové oviadani nebo baterii letadla

13) Z5ajsanidaniaapome desky

baterie jsou ve spatném kontaktu

1) Vlozte zpét bateri

2) Nabijte nebo vyméiite nové baterie

(3) Ujistéte se, ¢ kladna a zaporna polarita
baterie jsoll spravné nainstalovany

Pri‘sestépnuti plynu
délkova pdka, motor

kontrulks letadla
neustale blika

Baterie letadla je vybita

Nabijte baterii nebo vyméfite plné nabitou baterii

Vrtule letadla
stale se tock ale nejde
vzlétnout

(1) Deformace vrtule )
(2) Baterie letadla je nedostatectia

(1) Vyménte spiralu
(2) Nabijte baterii nebo vyméite pln& nabitou baterii

Letadlo spatné vibruje

Deformace vrtule

Vyméite vrtuli

Letadlo se neustale unds
v jednom sméru

Strédovy bod gyroskopu
v letadle je spatné

Znovu vodorovné zkalibrujte nebo restartujte
Opétovné vyrovnani

Letoun ztratil rovnovéhu
po padu

Strédovy bod gyroskopu
v letadle je spatné

Znovu vodorovné zkalibrujte nebo restartujte
Opétovné vyrovnani

Poznamka: baterie nové zakoupenych produktd jsou

nizké napéti, préd pouzitim doplfite baterii!




