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Folding aircraft user manual

Headless mode Gyroscope calibration

speed switch

roll

Right fly trimmer

Advance fine-tuning

Backward fine-tuning

i N e ; directional control lever
Throttle control lever " switch

1. Mobile phone holder
Pull the phone holder outward and clamp the phone.




2. 2.4G frequency binding

Turn on the power switch of the aircraft and place the aircraft on a flat ground <

The indicator light flashes, turn on the power switch of the remote control, push the power operating lever to the

At this point you can start flying.

Affected by different factors such as various
“The aircraft experiences high and low cha
Become a normal phenomenon.

5. Flight control
@Throttle (left joystick)




eForward and backward (right stick)

—

1. Remote control battery installation

AA*3 As shown in the figure, according to the electrodes of the battery box

] Inst

2. Aircraft battery charging

(1) Remove the aircraft battery from the aircraft body

(2) Connect the battery to the dedicated charging cable
Plug into a charging device such as a computer U§

3) The red light is on when charging and goes off whe

3. Installation and startup of aircraft battery

ructions (+, -) to insert the battery correctly

drone battery USB Charging Cable

Insert the fully charged battery into the battery slot of the aircraft, and press and hold the power switch until the aircraft lights turn on.




1. Folding function

2. Aircraft blade installation

Please install the propellers in the correct direction. Accordi
After the arms are installed in place corresponding to the marks (A/B
Tighten the screw.

1. Definition of direction before takeoff: Make the aircraft's forward dif
Front (the side with the camera), then turn on the remote control

Complete the headless mode direction definition for this flig
2. Press the headless mode while flying, the remote control will continue to makeg glaircraft will light up quickly.

Quickly flash to enter the headless mode; press the headless mode keyag eTemote control will
When a "beep"” or "beep" sound is heard, the headless mode is exited.

ATip: Before entering the headless mode, you must determine the direction of travel, that is, the direction the aircraft is on the ground after turning on the aircraft.




If the drone cannot rise vertically after taking off, you can calibrate the drone and press the "One-key Calibration™ button.
At this time, the drone indicator light flashes rapidly. When the indicator light stays on, the calibration is completed. Performing calibration

The command must be executed in a stable state parallel to
the horizontal line, otherwise the correction effect will be affected.

If the aircraft keeps drifting in a certain direction in the air or rotates left/right on the spot

You can make fine adjustments to the aircraft through the
following operations to make the aircraft reach a stable state.

drift forward drift backward

® Keep drifting to the left or right @ Adjust direction

drift left drift to the right

The speed gear divides forward, backward, and left and right flying into three speeds. After the remote control is powered on, the default speed is

1stgear, pre: to make two b f"beep” and "beep”, which is the 2nd gear speed, and three "beep”, "beep” and "beep” beeps are the 3rd gear speed.

Return to 1st gear with a beep sound.




Implementation steps

2. Push the right joystick, and the aircraft will roll 360° according to the dir?c@ of ((@®hght joystick.
/AWhen the aircraft enters a low voltage state, the 360° roll function i I lly disabled

question reason Processing method

The Indicator light after the aircraft is connected to the battery

Continuously flashing, no response to aperation

The 24 cy binch et st perform 2.4G frequency binding between the aircraft and the remote corjtroller again.
(1) Check whether the remote controller or aireraft s powered on (1) Reinstall the battery
e . ;
Nethinghappens ater connecting the battery | () Whethethe positvs and ngativ lecrdes ofth bty arsin poor contet (2) Charge or replace the battery with a new one

(3) Confirm that the positive and negative polarities of the batery are installed forrectly

The motor does not rotate when the throttle stick is pushed.
And the aircraft indicator light keeps flashing

Aircraft battery is low Recharge the battery or replace it with a fully charged hattery
Aircraft propeller [asts (1) Propeller deformation (1) Replacement spiral award
Turns but cannot take off| (2) The aircraft battery is insufficient (2) Charge the battery or replace it with a fully charged Hattery

The aircraft is vibrating violently Propeller deformation Replace propeller

Aircraft always appear

i Sl The center point of the gyroscope onthe aircraftiswrong | RE-Calibrate the level or restart the computer
driftin one direction

Re-bind

Aircraft lost after falling The center point of the gyroscope on the aircraft is wrong

T Re-calibrate the level or restart the computer
Can't balance

Re-bind

Note: The batteries of newly purchased products are low voltage, please fully charge them before use!
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manual de usuario de aviones plegables

Modo sin cabeza

Calibracién de giroscopio
interruptor de velacidad
~ L
Recortadora d

rollo
y = )
£

P2

elevar

Recortadora de moscas derecha

rechazar

Ajuste avanzado

Jj Ajuste hacia atras

Palanca de control del acelerador P Perapeiéfanamant

. palanca de control direccional
cambiar

1. Soporte para teléfono movil

Tire del soporte del teléfono hacia afuera y sujete el teléfgno.

%
©) 0 °©)
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2. Enlace de frecuencia de 2,4G

Encienda el interruptor de encendido del avion y coldquelo en un terreno plano. En este

La luzindicadora parpadea, encienda el interruptor de encendido del control remato, empuie la palanca de operacién eléctrica a la posicion

En este punto puedes empezar a volar.

3. Despegue y aterrizaje con un clic

Consejo: Este producto determina la altura mediA
Afectado por diferentes factores como las dj
"La aeronave experimenta cambios altos
Conviértete en un fenémeno normal.

_ .

5. Control de vuelo

@Acelerador (joystick izquierdo)




@Adelante y atras (stick derecho)

1. Instalacién de la bateria del control remoto
AA*B Como se muestra en la figura, segiin los electrodos de la caja de la bateria.

(+ 1 Instrucciones (+, -) para insertar la bateria correctamente

2. Carga de baterias de aviones bateria de drones Cable de carga USB
(1) Retire la bateria del avidn de la carroceria del avion.
(2) Conecte la bateria al cable de carga dedicado y lueg

Conéctelo a un dispositivo de carga, como el puert
3) La luz roja se enciende durante la carga y se apaga cy

3. Instalacion y puesta en marcha de bateria de avion.

Inserte la bateria completamente cargada en la ranura de la baterfa del avién y presione y mantenga presionado el interruptor de encendido hasta que se enciendan las luces del avién.




1. Funcion de plegado

2. Instalacién de palas de avion
Instale las hélices en la direccion correcta seglin el soporte de €]

Después de instalar los brazos en su lugar correspondiente a las marca
Ajustar el tornillo.

izquierda y derecha.
. Modo sin cabeza

Al cambiar al modo sin cabeza, la aeronave abandonard sus direcciones hacia
La direccion de avance es la direccién del morro del avién (el lado con la cdmara) cuando
1. Definicion de direccion antes del despegue: Haga que la direccién delantera del avi

Frontal (el lado con la cdmara), luego encienda el control remoto para reali

Complete la definicidn de direccién del modo sin cabeza pa

2. Presione el modo sin cabeza mientras vuela, el control remoto seguird emitiendo s iluminara rapidamente.

Parpadea rapidamente para ingresar al modo sin cabeza; presione la tecla de modo st ente y el control remoto

Cuando se escucha un sonido "bip" 0 "bip", se sale del modo sin cabeza.

AConsejo: antes de ingresar al modo sin cabeza, debe determinar la direccion de viaje, es decir, la direccién en la que se encuentra la aeronave en tierra después de encenderla.




Siel dron no puede elevarse verticalmente después de despegar, puede calibrarlo y presionar el botén "Calibracion con unatecla”.

, la calibracién se completa. Realizando calibracisn

En este momento, la del dron apis ycuando la luz

El comando debe ejecutarse en un estado estable paralelo a la linea
horizontal; de lo contrario, el efecto de correccidn se vera afectado.

Si el avi6n sigue desviandose en una determinada direccion en el aire o gira hacia la izquierda o hacia la derecha en el lugar

Puede realizar ajustes precisos en la aeronave mediante las siguientes
operaciones para que la aeronave alcance un estado estable.

deriva hacia laizquierda  deriva hacia la derech

el control remoto, s velacidad preceterminada s

adelants, hacia strisy

12 mareha, presione el botén del eontrol remots para emitic dos pitidos de "bip” y "bip”, que es a velocidad de 2% marcha, y tres pitidos "bip’,"Bip” y "bip” son la velocidad de3? marcha

Vuelva a la 1.* marcha con un pitido.




Pasos de implementacién

2. Empuje el joystick derecho y la aeronave girara 360° segtn la direccion del,ooyc

/\Cuando la aeronave entra en un estado de bajo voltaje, la funcién de giro de 360°F

pregunta

razon

Método de procesami

Laluzindicadora después

He que el avion esté conectado a [a bateria.

24 entret:

< Femoto notuvo.
it

Vuelva a realizar la vinculacién de frecuencia de 2,4G entre la aeronavey el cont

(1) Verifique s el control remoto o la aeronave estan encendidas

(1) Reinstale [a bateria

ento

ol remoto.

.deriva en una direccién

Reencuadernar

Avién perdido tras caer
no puedo equilibrar

El punto central del giroscopio del avion estd equivocado

Vuelva a calibrar el nivel o reinicie la computadofa
Reencuadernar

Nota: Las baterias de los productos recién adquiridos son de bajo voltaje. jCarguelas completamente antes de usarlas!

(23 Compruebe st hay xjo ol en ¢l control remaka  enla bateria el avien. 2 ¢ lace la bateri
No pasa nada después de conectar la baterig. (3) Sik trode ¥ negativo delal contacto ( ) argue 0o reemp ace la bateria por una nueya.
(3) Confirme que las polaridades positiva y negativa de la bateria estén instaladas corref tamente

El motor no gira cuando se empuja la palanca del acelerador.
¥1aluz indicadora del avién sigue parpadeando.

La bateria del avion esta baja. Recargue la bateria o conuna bateriac gada
La hélice del avién dura (1) Deformacién de la hélice (1) Premio espiral de reemplazo
Gira pero no puede despegar (2) La bateria del avién es insuficiente. (2) Cargue la bateria o reemplacela con una bateria completamente dargada
Elavién vibra violentamente, | Deformacion de la hélice Reemplazar la hélice
Los aviones siempre aparecen i i inici

pre ap El punto central del giroscopio del avién estd equivocado |  YU€Iva a calibrar el nivel o reinicie la computadofa




FOR AGES

14+
Bedienungsanleitung fur Faltflugzeuge

Headless-Modus Gyroskopkalibrierung

Geschwindigkeitsschalter

rollen

Rechter Fliegenschneider

Feinabstimmung im Voraus

Feinabstimmung nach hinten

I Richtungssteuerhebel
Gashebel Handy-Clip schalten

1. Handyhalter
Ziehen Sie den Telefonhalter nach auften und klemmen Sie das Telefon fest.

©r'00©
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2.2,4G Frequenzbindung

Schalten Sie den Netzschalter des Flugzeugs ein und stellen Sie das Flugzeug auf einen ebenen Bodei

Die Kontrollleuchte blinkt, schalten Sie den Netzschalter der Fernbedienung ein, schieben Sie den Leistungshebel in die hbchste Posit

Ziehen Sie ihn in die unterste Position, der Summer ertont einen ,Piepton “, die Kontrollleuchte des Flugzeugs bleibT3
abgeschlossen. '

An diesem Punkt kénnen Sie mit dem Fliegen beginnen.

3. Start und Landung mit einem Klick

Tipp: Dieses Produkt ermittelt die Hohe tber
Der Start wird durch verschiedene Faktoren|w
Das Flugzeug unterliegt wahrend des Fluges hohg

Werden Sie ein normales Phanomen.

5. Flugkontrolle
@Gas (linker Joystick)




@Vorwarts und riickwarts (rechter Stick)

1. Installation der Fernbedienungsbatterie

AA*B Wie in der Abbildung gezeigt, entsprechend den Elektroden des Batteriekastens
(+ 1 Anweisungen (+, -) zum korrekten Einlegen der Batterie
—
{ ]
2. Laden der Flugzeugbatterie Drohnenbatterie USB-Ladekabel

(2) Schlieken Sie den Akku an das entsprechende Ladekabhel an
SchlielRen Sie es an ein Ladegerat an, z. B. an den
3) Das rote Licht leuchtet beim Laden und erlischt, w

(1) Entfernen Sie die Flugzeugbatterie vom Flugzeuggeh éuse%I

3. Installation und Inbetriebnahme der Flugzeugbatterie

Setzen Sie den vollstandig geladenen Akku in den Akkuschacht des Fluggerats ein und halten Sie den Netzschalter gedriickt, bis die Lichter des Fluggerats aufleuchten.




1. Klappfunktion

2. Installation der Flugzeugblatter
Bitte installieren Sie die Propeller in der richtigen Richtung. Lafit g gzeugunt F[Jtzung
Nachdem die Arme entsprechend den Markierungen (A/B) am Prope
Die Schraube festziehen.

Beim Wechsel in den Headless-Modus gibt das Flugzeug seine Vorwarts-, Riickwarts-, Links- und Rechtsrichtung auf.

> Headless-Modus
1. Festlegung der Richtung vor dem Start: Stellen Sie sicher, dass die Vorwartsrichtung des Flugze
F@uenzb@lung durchzufiihren

i r@es@ Flug.

las Flugzeug leuchtet schnell auf.

Vorne (die Seite mit der Kamera), dann schalten Sie die Fernbedienung ein, um ¢

Vervollstédndigen Sie die Richtungsdefinition flir den Headles

2. Driicken Sie wahrend des Fluges den Headless-Modus. Die Fernbedienung gibt weiterhin Geral
Blinken Sie schnell, um in den Headless-Modus zu wechseln; driicken Sie die Headless-Modus-Ta: S nbed\enungwwrd aktiviert

Wenn ein ,,Beep “oder ,Beep “-Ton zu horen ist, wird der Headless-Modus verlassen.

ATipp: Bevor Sie in den Headless-Modus wechseln, miissen Sie die Flugrichtung bestimmen, also die Richtung, in der sich das Flugzeug nach dem Einschalten am Boden befindet.




Wenn die Drohne nach dem Abheben nicht vertikal aufsteigen kann, kinnen Sie die Drohne kalibrieren und die Schaltfliche ,One-Key-Kalibrierung “ driicken.

Zud die: Wenn die bleibt, ist die Kalibrierung abgeschlossen. Kalibrierung durchfiihren

Der Befehl muss in einem stabilen Zustand parallel zur horizontalen
Linie ausgefiihrt werden, da sonst der Korrektureffekt beeintrachtigt wird.

Wenn das Flugzeug in der Luft immer wieder in eine bestimmte Richtung driftet oder sich auf der Stelle nach links/rechts dreht

Mit den folgenden Vorgdngen kdnnen Sie Feineinstellungen am Flugzeug
vornehmen, um einen stabilen Zustand des Flugzeugs zu erreichen.

nach links driften nach rechts driften

e g, Piep ~und Pl * sind e Geschwindight das 3. Gangs.




Umsetzungsschritte —
1. Driicken Sie einmal die 360°-Rolltaste. Zu diesem Zeitpunkt ertént auf der Fernbedienung weiterhin ,Piepton

Frage Grund Verarbeitungsmethode
Die Kontrollleuchte leuchtpt, nachdem das Flugzeug an die Batterie angeschlossen ist
SiApaiges BiinEA; lelne Reaktiar fuf BEBEnY " e nicht Bitte fihren Sie emeut die 2 4-G-Frequenzbindung zwischen dem Fluggerst und der Fernbedienuhig durch.
P
h‘\unyuvmmr Sie, ob die Fembedienung oder das Flugger3t eingeschaltet ist (1) Setzen SiE die Battel'ie Wjeder ein
S . (2) Laden Sie den Akku auf oder ersetzen Sie ihn durch eingn neuen
(3) Stellen Sie sicher, dass die posit -gative Polaritat der installiert ist
Der Motor dreht sich nicht, wenn der Gashebel gedriickt wird.
Und cieRontrofleuct des Flugreugs bkt et
Die Flugzeugbatterie ist schwach Laden Sie den Akku auf oder ersetzen Sie ihn durch einen vollstandig gelddenen Akiu
Flugzeugpropeller halten | (1) Propellerverformung (1) Ersatzspiralenpramie
Wendet sich, kann aber nicht abheben (2' D\e Flugzeugbatterie reicht nicht aus (2) Laden Sie den Akku auf oder ersetzen Sie ihn durch einen vollstandig geladengn Akku
Das Flugzeug vibriert heftig | Propellerverformung Propeller austauschen
Flugzeuge tauchen immer auf Der Mtk Iunkt s Giiosks Al " Kalibrieren Sie den Pegel neu oder starten Sie den Computer neu
iin eine Richtung driften faEL;chr B Ces yroskopsam Flugreug s Neu binden
Flugzeug. nach Absturz'verloren Der Mittelpunkt des Gyroskops am Flugzeug ist Kalibrieren Sie den Pegel neu oder starten Sie den Compufer neu
Kann nicht balancieren | falsch Neu binden

Hinweis: Die Batterien neu gekaufter Produkte haben eine niedrige Spannung. Bitte laden Sie sie vor dem Gebrauch vollstéandig auf!
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Manuel d'utilisation de l'avion pliable

Mode sans téte Etalonnage du gyroscope

commutateur dev tesse rouler

Coupe-vol droit

Mise au point avancée

Réglage fin en arriére

levier de commande directionnelle

Levier de commande desgaz ™

1. Support de téléphone portable
Tirez le support de téléphone vers |'extérieur et fixez le téléphone.

©r'00©
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2. Liaison de fréquence 2,4G

Allumez l'interrupteur d'alimentation de l'avion et placez |'avion sur un sol plat. A< .

Le voyant clignote, allumez linterrupteur d alimentation de la télécommande, poussez le levier de commande électrique vers la position La pl

Tirez-le vers la position la plus basse, le buzzer émettra un « bip », le voyant de |'avion restera allumé etT;

A ce stade, vous pouvez commencer a voler.

3. Décollage en un clic et atterrissage en un cliqg

“L'avion subit des changements élevés et faiblé Qe ol ok
Devenez un phénomeéne normal.

& Unclic pour déposer

—(E e

5. Controle de vol

@ Accélérateur (joystick gauche)




@Avancer et reculer (stick droit)

1. Installation de la batterie de la télécommande
AA*3 Comme le montre |a figure, selon les électrodes du boitier de batterie

(+ 1 Instructions (+, -) pour insérer correctement la batterie

2. Chargement de la batterie de ['avion batterie de drone Céble de chargement USB

(1) Retirez la batterie de |'avion du corps de 'avion

(2) Connectez la batterie au cable de charge dédié, puis ée
Branchez-le sur un appareil de chargement tel qu'

3) Le voyant rouge est allumé lors de la charge et s'éteint ler

bouche

_HUtes

3. Installation et démarrage de la batterie de ['avion

Insérez |a batterie complétement chargée dans le logement pour batterie de |'avion, puis appuyez et maintenez |'interrupteur d'alimentation jusqu'a ce que les lumiéres de 'avion s'allument.




1. Fonction de pliage

2. Installation de pale d"avion
Veuillez installer les hélices dans le bon sens. Selon le suppo’?t ;
Une fois les bras installés en place correspondant aux repéres (A/B) sur
Serrez la vis.

1. Définition de la direction avant le décollage : Placez l'avion vers |'a
Avant (le cdté avec la caméra), puis allumez la télécommande pour effeq

Clignote rapidement pour entrer en mode sans téte ; appuyez a nouveau sur la totn
Lorsqu'un « bip » ou un « bip » est entendu, le mode sans téte est quitté.

AConseil : avant de passer en mode sans téte, vous devez déterminer la direction du déplacement, c'est-3-dire la direction dans laquelle |'avion se trouve au sol aprés avoir allumé l'avion.




Siledrone ne peut pas s'élever verticalement aprés le décollage, vous pouvez calibrer le drone et appuyer sur le bouton « One-key Calibration .

A ce moment, le voyant du drone clignote rapidement. Lorsque le voyant reste allumé, 'étalonnage est terminé. Effectuer
I'étalonnage . . K .
La commande doit étre exécutée dans un état stable parallele

a la ligne horizontale, sinon |'effet de correction sera affecté.

Si I'avion continue de dériver dans une certaine direction dans les airs ou tourne a gauche/droite sur place

Vous pouvez effectuer des réglages précis sur |'avion grace aux
opérations suivantes pour que |'avion atteigne un état stable.

dérive a gauche dérive vers la droite

Le rapport de vitesse divise le vol avant, arriére et gauche et droit en trois vitesses. Une fois |a télécommande allumée, la vitesse par défaut est

1ére vitesse, appuyez sur le bouton de la télécommande pour émettre deux bips de« bip » et < bip », qui st la 2éme vitesse, et trois bips « bip », « bip> et « bip » sont la 3éme
vitesse

Revenir en lére vitesse avec un bip sonore.




Etapes de mise en ceuv

re

question

raison

Méthode de traitemen

Le voya nt lummeux une fol

s ['avion connecté a [a batterie

4 liaison de fréquence 2,46 entre favion et 1a télécommande a échous.

Veuillez effectuer 3 nouveau |a lizison defréquence 2,4 G entre l'avion et la télg

Riennese

(1) Vérifiez si la télécommande ou |'avion est sous tension
(8 e e e Gars s oo o arsls b i

(1) Réinstallez la batterie
(2) Chargez ou remplacez la batterie par une n

(3) Confirmez que les polarités positives et négatives de la batterie son correct
installées

Le moteur ne tourne pas lors
Etlevoyant de ['avion continue de clignoter

ue le manche des gaz est poussé.

La batterie de |'avion est faible

Rechargez a batterie ou remplacez-la par une batterie complétemefit chargée

L'hélice d"avion dure
Tourne mais ne peut pas décoller

(1) Déformation de ['hélice
(2) La batterie de ['avion est insuffisante

(1) Récompense en spirale de remplacement

(2) Chargez la batterie ou remplacez-la par une batterie complétemeft chargée

L'avion vibre violemment

Déformation de ['hélice

Remplacer ['hélice

Les avions apparaissent toujours
.dérive dans une direction

Le point central du gyroscope de ['avion est erroné

Recalibrez le niveau ou redémarrez ['ordinateur
Relier a nouveau

Avion perdu aprés une chutg
Je ne peux pas équilibrer

Le point central du gyroscope de |'avion est erroné

Recalibrez le niveau ou redémarrez |'ordinateur
Relier a nouveau

Remarque : les batteries des produits nouvellement achetés sont basse tension, veuillez les charger complétement avant utilisation !

«bip» et un «bip ».

ent désactivée

puve




FOR AGES

14+
DA REEOI——< =27l

Ay RLE-F Ty ORI—TDRKE
AE=RFZAYF

o—JL

5731 RUR—
BELHEE
sl e

FRGIEL N —

2Oy bLaY hO—JLL— ERREZUYT L0 W F

LEFERTILAL—
BRENINA—ZIMINISI 2RO, BEEZISVTLET,




2. 2AGREEEINA T >

BEDBRRM v FEA L. BEZFSWHEICEEE .

FTAD AL, YEIYOBRRS vFEA. BRBELN—ER L3
—ETOMEXTIC L. Y1 TE—) LD, WERRIASTLEEEICRD. BEHY
CORRTRITZRETEE T,

Er b CoRBIBRESICE>TETZRE
TETFLAERERLOSETFLERD (
TATEIERITREIBEBERICEHEOE

Ly
EBERRRIIADET, ‘, JvoUyoTROY S
5. FRITHIE

@XOy ML (E¥aART1vY)




AA*3 RICRY &SI, TRy ADBEBICHES>T
= BHEELIEAT BODIET (+. )

2.MEHONY T —DRE FO—>@/yFU— USBRE T — I
(1) RNy 7 1) —F AN SEDINL £ 9.
QNyT)—HEFEFRET—7ILICESL. £ET—7
AVEa2—2D USBHR— FREDFRET /N1 R ITHHH
3) REBERIEHEBEDZ A FHRITL. BRICKEEINS

IMEHANY T —DORE CEE

RECRBINLNy TV —EBEONy 7Y — 0y FMIEAL. BEOS FHRITT2ETERIM v FERLETET.




LT D f= 7= A1 BE

2T L— h@ﬂbﬁﬁ
TORSIBMTHO Y K— ~ > TELLWARICED s
FORSOT—% (AB) IC&hETT7—LERD % W |
RUEBHET, %

AYRLZ E—RICTDEZR S, MERIIEEAOFREZREL £4

BIABREIE. 246 IC/A1 > K LIBAOREKORESH (HX 5183

1L EESOFEAOES: MEKOAZESOAEICEITES, ]
FE(AXAZDOHBE) A5 UEIVEFICLT. 246 B ( OF %‘%%ﬁbi%
CDISA DAY ELZ E— FEﬁ@m%EETLi?D /O

2RATRICAY RLAE—FEHFT L. VEAVHLSEFHRDE CRIJLET,
ER{SHALTAYRELR E=RICAD, 5 rt?f\/H/ZJe K "
TE— £7ld TE—] CWSENFBTZBL. AYRLIE— hﬁﬂTLim

NEYMAYRELR E-FIABHEIC, ETAR. 2E0. MEROTREANNCRICASHI EICHZEAERET ZHEABD £,




BERICFO-VHEHICERTEIRVESR. FO-YZWELT MY —8%) R Vel e TEET.

COUE, FO-YOIYUr—8—51 MEBCARL, 1P —2-51 MR LEERBBER PV TL—2 avBRT T £y TL—2a ERGT3

AR FIRKFRICPIRRELICRETRITT ZHENBDET. T3 LBV CHENRICEELET,

BEDN=HT—EABICANGIT D, TOBTEAICRERLEDT3EE
LITORETHFEZHAEL., BEERELIRBIZTZILHTERD,

@ FIEFIXBESAISEVEITS e %EAETS

BICKUZ RT3 ®AMEICHND

@ EEIIAICEVEITS

EICFUZ - Aling

EEX TR, BE. B AEORITE I DDEEILHEIL. VEICOBREEZAMNILROT 77 L FOEEIRROLED T,
IETUEIAVYOREZVERTE By TEy) EWSEMETEE. By TEyy By EWSEMETIRELEDET,

E—TEBLCBICIEICRD ET,




REF|E — ¥
L360°O—LRE S ZIERT . UEILAS By Ey) By RO,
2EOTIART 1y HERT L. HOY 31 RT 1 v HOBAICH > SHEUOPIEL £ 7

AWEMEBEEREICA S &0 360°0—JLISEEN BENRICE

=10 2 MIFE

| BEAN YT —ICiRme (LcRDT o7 —2—21 F
AL 3. BIELTHRBLAL

MW EREROEO 246 HREB V71 VIRRRLELR, WA EEROMTLACEER (1 ¥ T« I EBERITLTLE L,

(3EEOEENN > TWEARBLTLE
it/ 7 U—ORESETL TVALOEEL
DT SREE T T REDEMTRIEA

) NyFU—=BERDFFET
@)y FU—ZFET S LW TU—IRLTYESL.
() REOTIREIAFROBEHEL CBDHESNTLST LERBLT B

RyF)—eBELT ALEC D FH,

AOY MLATF v 7 E2BLTHE—2—DBEELIFE A
ZLTHRERTINSALET B

Oy T —DETFLTULWET NyFU—EBRRT N RELEBINLAYTU—ERRLTLEIV
ROBDIORSRRRST 3| (1) JONS DEE MANBZANT IR
HADIFEBETIZY | #EoyFU—ARELTVWS @) Sy FU—ERRT 3N RLLABINLYFU—LRRLTLET L,
RiTtsnEL EBL TS| 7 AR T OER FORFERIRT B

MEBIIHBTHRLES o < < - LALEERET S, AvPa—2—%2BERBLET
—EAEICENS AEBOT v ORI—FOROESEE2TLEY Ry

EREICLDliEER ST HMEROT v/ OXI-FORLEAFMESTVEY LARILEEEET SN, OvPa—4— BRIl v
INT 2 ZDBNEN BNIYE

ER MLKBALERRONY T —FEENMEVLS. EATZHICRSICHREL TS




FOR AGES

14+

HOo|A ST AL

2% Fat0| £

, — : ME OlH ZF

s o) £

2BE N H

Tl ot
ol L2

HOE AR
FUE 2EB HZZo= 7|0

Jot
mo
k1
o
%
£
)

o




2.2.4G FIt= HEQI g

TIHS] MY AKX E 0 7| HE BHE HE0) 24
HAIS0| Z2H0|H 2220 M ~XEHDH
AT 2 2|0 2XTL W 22 S WD Y
SETOIN- B2 ATE S SlsL

2T ME

3.9280/8

g0 HES

Cryst
BB
Aol So] A

5. HI Hof

@2ZE(YUE K0|AE




2.8387|

HiE 2| SH
(1) 71 2R M 7| H iE2[ &

@AHEHIE H8 ST Aol200 dZe =, BT Hol22
HAEElusB ZEQL Z2 57 FA|0f
3) 5T B0l ¥ E0| S0, &

w

r rio 0%
i 3 O

AA*3 Jgat Zo| biEf2| g

HiE 2| & 2Ht= & Y5t

H

off ccrat
{3 RIE(+, )

=

=
o
2

USB S 7015

5t 7|H| = 30| H




g

o
N

SE2ja Do HESHH 7K Y SY AZ o=z usg
MY 4SS 2462 HIOIL T I 7|%2] 7| (71027t s =) ¢ slcaaac
1,03 H 9 ol 7|%o) M wato| AAS WHES S|

HO (G2t} s ), 8|2 22 HM 2.46 Fak sl g

=l
Ol H|&oj Chet sl =2|Aa 2= Wak ™
2.5 B0 slEEla2EE FEHE R 1 : HEL
SE2ABEZ SO{72{HWEA B AULICL S EE|A ZETTE H 2|2 E0|
mE gL 27 E2|H e A 2ET ERELLCL

" oy
!

Oof7t7| Fof ol & g, F7[HE H = 7 M7 R0 e Lee 2ok

m
gt
In
n
[>
o
In
2
ujn




=13
=

rgo2 A% BESHHL 2 RalolH 22
oA T30
=AY+ s

0§ FCEO|$E02 YSU S YPEFYP CES UGN "7 Y HES LS5
QIENUE FA|SO| BEE A 20| 1, EAISO| A% 3K Yo® nHo| gE HYLCL
FE2R WA B o Aefol M A Elojob BLCh

QX ¥ +F ST A Pl

=

ALE 7|0l £

gAHEL -
i %2t 21l 1

HE,
=

=
iy

T, = HIA S 37k &

" H" 2|7 28 22 2T S TR

oz 2guct




B 2| @ ziof A ", e 227} A LT
4 7137t 0 25 Zol~g, it ufzt 360 L EN
2HEfOl 215 360° & 7| 50| AFHE 2 ZH

Hn

o[ &

ts4E

00

-]

FEAS

PIHS £FT| 249] 2.46 T QI o)

dmgsU,

7|2t =57 ARO|0] 246 T4
SRBhAIAlL,

Satia

(1 )—HHE\E CEAT AR AT 2
(2) B
(3) &

SIS Al 2.

YFESA| ¥EL o

37| YE 27 2seL

= 58

HIEIE| S SHOl7IL} ot s] SHE

MEEEEEE
()

fid=l
2) 371 HiE 2|7t R FRLIC

(1) THAT

LbjEle|s SHS7IL b ZHE 2|2 Dl

|5

299 HE

oft

B TR

glde ChA| 2 got7{LE AFE S OhAl Al RohY

ChA Brelg

127| oz 2R =0
H2| gl LI,

SHHE

ge O 2 HotALL ARES

ChAl HHelE

CME Y HES HiEE = TS

Hoo = ARE3H| Ho

ity

El2| & SHToALE M BiE 2| 2 WA St g
E2|9| °‘31? B0 2HEH HHEYEX




FOR AGES

14+
Manuale utente dell'aereo pieghevole

Modalita senza testa Calibrazione del giroscopio

interruttore di velocita ‘ rotolo

. e\ — - .
Tr[mmeramo Distre Trimmer destro

salita Ottimizzazione avanzata

declino Regolazione fine all'indietro

leva di controllo direzionale

Leva di comando dell'acceleratore  clip percellulare in‘.erruttore

1. Porta cellulare
Tirare il supporto del telefono verso l'esterno e fissare if telefono

S
o @ O




2. Legame di frequenza 2.4G

Accendere l'interruttore di alimentazione dell'aereo e posizionare |'aereo su una superficie pia

L'indicatore luminoso lampeggia, accendere l'interruttore di alimentazione del telecomando, spingere la leva di accensione nella p

A questo punto puoi iniziare a volare.

_Sollevamento con un
pulsante
Suggerimento: questo prodotto determinal'a
Influenzato da diversi fattori come le diverse
"L'aereo subisce variazioni alte e basse dutg

Diventa un fenomeno normale. ’ Un clic perrilasciare

_d B

5. Controllo del volo

@ Acceleratore (joystick sinistro)




@Avanti e indietro (levetta destra)

1. Installazione della batteria del telecomando
AA*B Come mostrato in figura, secondo gli elettrodi della scatola della batteria

(+ 1 Istruzioni (+, -) per inserire correttamente la batteria

2. Ricarica della batteria dell'aereo batteria del drone Cavo di ricarica USB
(1) Rimuovere la batteria dell'aereo dalla carrozzeria dell'aergo
(2) Collegare la batteria al cavo di ricarica dedicato, quindi coﬂsegarei cari&

Collegalo a un dispositivo di ricarica come la portg USB di

3) La luce rossa € accesa durante la ricarica e si spegne fug

3. Installazione e avviamento della batteria dell'aeromobile

Inserire la batteria completamente carica nell'apposito slot dell'aereo e tenere premuto l'interruttore di alimentazione finché le luci dell'aereo non si accendono.




1. Funzione pieghevole

2. Installazione della pala dell'aereo
Si prega di installare le eliche nella direzione corretta, in bAse/Al
Dopo aver installato i bracci in posizione corrispondente ai segni (A/B
Stringere la vite.

_SS
Quando si passa alla modalita headless, |'aereo rinuncera alle direzioni_avanti

inistra e destra.

Modalita senza
testa

Completa la definizione della direzione in modalita headless

2. Premere la modalita senza testa durante il volo, il telecomando continuera a emett: siilluminera rapidamente.

Lampeggia rapidamente per accedere alla modalita senza testa; premi nuovamente il tasto della estae il telecomando lo fara

Quando si sente un "bip" o un "bip", si esce dalla modalita senza testa.

ASuggerimento: prima di accedere alla modalita headless, & necessario determinare la direzione del viaggio, ovvero la direzione in cui ['aereo si trova a terra dopo averlo acceso.




Se il drone non riesce a sollevarsi verticalmente dopo il decollo, puoi calibrarlo e premere il pulsante "Calibrazione con un solo

asto . N 5
34t punto, la spia del drone lampeggia rapidamente. Quando la spia rimane accesa, la H Esecuzione della

Il comando deve essere eseguito in uno stato stabile parallelo
alla linea orizzontale, altrimenti |'effetto di correzione verra compromesso.

Se |'aereo continua a spostarsi in una certa direzione nell'aria o ruota a sinistra/destra sul posto

E possibile apportare modifiche fini all'aereo attraverso le seguenti operazioni
per far si che 'aereo raggiunga uno stato stabile.

andare alla deriva in avanti andare alla deriva gll'indietro

deriva a sinistra deriva a destra

Uingranaggio dellavelocita divide il volo in avanti, indietro e a sinistra e a destra i tre velocita. Dopo aver acceso il telecomando, la velocita predefinita &

i beep” e "best el J— ooy, beepe "beey”

Ritornare alla 1a marcia con un segnale acustico.




Fasi di implementazione ——
1. Premere una volta il pulsante di rotazione a 360°. A questo punto, il telecomando continuera a emettere

2. Spingere il joystick destro e |'aereo ruotera di 360° in base alla direzione deﬁq@ti%

/\Quando l'aereo entra in uno stato di bassa tensione, la funzione di rotazione a 360° viene a

domanda motivo Metodo di elaboraziorje
Lindicatore luminose dopp che T"aereo € collegato alla batteria
e : Eseguire della frequenza 2.4G trail velivola e il radjocomando.
1) Controllare se il radiocomando o il velivolo sono accesi| (1) Reinstallare [a batteria
i - : saish S (2) Caricare o sostituire la batteria con una nugva
(3) Confermare che le polarita positiva e i i installat
Il motore non gira quando si preme lo stick dell'acceleratore.
E la spia dell'aereo continua a lampeggiafe
La batteria dell'aereo @ scarica Ricaricare la batteria o sostituirla con una batteria completamgnte carica
L'elica dell'aereo dura (1) Deformazione dell'elica (1] Premio spirale sostitutivo
Vira ma non riesce a decollare (2) La batteria dell'aereo & insufficiente (2) Caricare |a batteria o sostituirla con una batteria completamgnte carica
i ibra vi Deformazione dell'elica ituirel'eli
L'aereo vibra violentemente] Sostituire l'elica
Gli aerei appaiono sempre | e del gi o sull " Ricalibrare il livello o riavviare il computer
:andare alla derivain una direzione | Il punto centrale del giroscopio sull'aereo @ Rilegare
sbagliato 8
Aereo perso dopo essere cadutq || punto centrale del giroscopio sull'aereo & Ricalibrare il livello o riavviare il computer
Non riesco a bilanciare shagliato Rilegare

Nota: le batterie dei prodotti appena acquistati sono a bassa tensione, caricarle completamente prima dell'uso!
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Vikbar anvandarmanual for flygplan

Huvudldst lage Gyroskopkalibrering

hastighetsomkopplare

rulla

s
Vénster fligtri ﬁ Hoger flugtrimmer
stiga Edrhandsfinjustering
nedging injustering bakat

i riktningskontrollspak
Gasreglage mobilitlefon Wiep 2k la & P

1. Mobiltelefonhallare
Dra telefonhallaren utat och klamm fast telefonen.




2. 2,4G frekvensbindning

Sla pa strombrytaren pa flygplanet och placera flygplanet pd ett plant underlag. Vid de

Indikatorlampan blinkar, sl pa strémbrytaren pa fjarrkontrollen, tryck kraftmandverspaken till det ht

Vid det har laget kan du borja flyga.

Paverkas av olika faktorer sasom olika omgi

Flygplanet upplever héga och laga férand
Bli ett normalt fenomen.

5. Flygkontroll
@Gas (vanster joystick)




@Framat och bakat (hoger spak)

—

1. Installation av fjérrkontrollbatteri

AA*3 Somvisas i figuren, enligt batteriladans elektroder
(+ Instruktioner (+, -) fér att sitta i batteriet korrekt

e

2. Laddning av flygplansbatteri drénare batteri USB-laddningskabel

(1) Ta bort flygplansbatteriet fran flygplanets kaross

(2) Anslut batteriet till den dedikerade laddningskabeln
Anslut till en laddningsenhet sasom en dators USH

3) Den réda lampan lyser vid laddning och slacks nar|

3. Installation och uppstart av flygplansbatteri

Sétt i det fulladdade batteriet i flygplanets batterifacket och tryck och hall in strombrytaren tills flygplanets lampor tands.




1. Fallfunktion

2. Installation av flygplansblad
Vanligen installera propellrarna i ratt riktning, enligt flygplg‘n =4 pporten
Efter att armarna har installerats pa plats motsvarande markena (A/Bj
Dra at skruven.

anster och hoger.
. Huvudlost lage

Nar du véxlar till huvudlost ldge kommer flygplanet att ge upp sina riktning
Riktningen framat dr riktningen for flygplanets nos (sidan med kameran) vid bin
1. Definition av riktning fére start: Gor flygplanets framatriktni '
Framsidan (sidan med kameran), sla sedan pa fjarrkontrollen f
Fyll i riktningsdefinitionen fér huvudldst lage for denna flyg

2. Tryck pa huvud|dst lage medan du flyger, fjarrkontrollen fortsatter aj “M|
Blinka snabbt for att ga in i huvud|6st lage; tryck pa knappen fér huvud|6st lage igen G arrkontt

f§ 9 4GQekven5bmdn|ng, dvs.

flygplanet tands snabbt.

ommer att géra det

Nar ett "pip" eller "pip" hors, avslutas huvud|ds-laget.

ATips: Innan du gér in i huvud|ést lige méste du bestamma fardriktningen, det vill saga i vilken riktning flygplanet &r pd marken efter att ha slagit pa flygplanet.




Om drbnaren inte kan resa sig vertikalt efter start kan du kalibrera drénaren och trycka pa knappen "One-key Calibration".
Vid denna tidpunkt blinkar drénarens indikatorlampa snabbt. Nar indikatorlampan lyser dr kalibreringen klar. Utfér kalibrering

Kommandot maste utféras i ett stabilt tillstand parallellt med
den horisontella linjen, annars kommer korrigeringseffekten att paverkas.

Om flygplanet fortsatter att driva i en viss riktningi luften eller roterar vanster/hoger pa plats

Du kan gbra finjusteringar av flygplanet genom foljande operationer
for att fa flygplanet att nd ett stabilt tillstand.

@ —Fortsatt driva framét eller bakat @ Justera riktning

driva vénster glida 4t hoger

Hastighetsviixeln delar upp framat, bakdt och vénster och héger flygande i tre hastigheter. Nar fisrrkontrollen &r paslagen 3r standardhastigheten

1:avaxeln, tryck pa fiamkontrollens knapp for att gara tva pip av *pip" och “pip", vilket ar 2:a vaxelns hastighet, och tre "pip", "pip" och "pip” pip ar 3:evaxeins hastighet.

G4 tillbaka till 1:ans véxel med ett pipljud.




Implementerlngssteg

fraga

anledning

Bearbetningsmetod

Indikatorlampan efter att

Blinkar kontinuerligt, inget svar pa drift

ygplanet ar anslutet till batteriet

246

fygp

Vanligen utfor 2,46-frekvenshindning mellan fiygplanet och fjarrkontrollgs

nigen.

Inget hander efter att batteriet anslutits

(1) Kontrollera om fiarrkontrollen eller flygplanet ar paslaget
{2) Kontrollera om det & 14g spanning

(3) Om batteriets positiva och negativa elektroder éri dalig ontakt

ifjarrkontrollen eller flygplansbatterie

(1) Satt tillbaka batteriet
(2) Ladda eller byt ut batteriet mot ett nytt

(3) Kontrollera att batteriets positiva och negativa polaritet &r korrekt in

sfallerad

Och fiygplanetsindikatorlampa fortster at biinka

Motorn roterar inte ndr gassp,

aken trycks in.

Flygplanets batteri ar lagt

Ladda batteriet eller byt ut det mot ett fulladdat

patteri

Flygplanspropeller haller
Vander men kan inte lyfta

(1) Propellerdeformation
(2) Flygplanets batteri ar otillrackligt

(1) Ersattningsspiralutmarkelse
(2) Ladda batteriet eller byt ut det mot ett fulladd

t batteri

Flygplanet vibrerar valdsamt

Propellerdeformation

Byt ut propellern

Flygplan dyker alltid upp
«driva i en riktning

Mittpunkten pa gyroskopet pa flygplanet ar fel

Kalibrera om nivan eller starta om datorn
Binda om

Flygplan forlorat efter att ha
it inte balansera

Mittpunkten pa gyroskopet pa flygplanet ar fel

Kalibrera om nivén eller starta om datorn
Binda om

Obs: Batterierna i nyinképta produkter ar lagspanningar, ladda dem helt innan anvandning!
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Gebruikershandleiding voor opvouwbare vliegtuigen

Headless-modus Gyroscoop kalibratie

snelheidsschakelagr

rollen

Linker vliegen ﬂ" s Rechter vliegentrimmer

opstaan Geavanceerde fijnafstemming

Achterwaartse fijnafstemming

afwijzen

richtingsbedieningshendel

mobieldtelefoon clip

Gashendel schakelaar

1. Houder voor mobiele telefoon
Trek de telefoonhouder naar buiten en klem de telefoop vast.

0550

i




2. 2.4G-frequentiebinding

Zet de aan/uit-schakelaar van het vliegtuig aan en plaats het vliegtuig op een vlakke ondergrond

Het indic: knippert, zet de aan/uit-schakelaar van de

aan, druk de ing: in de hoogste sta

Trek hem naar de laagste positie, de zoemer laat een piepgeluid horen, het indicatielampje van het viiegtuig blijft brange

Op dit punt kunt u beginnen met vliegen.

Het vliegtuig ervaart hoge en lage verande

Word een normaal verschijnsel. ’ Eén klik om neer te zetten

_Ebmdi“g o

5. Vluchtcontrole
@Gaspedaal (linker joystick)




@Vooruit en achteruit (rechter joystick)

1. Installatie van de batterij van de afstandsbediening
AA*B Zoals weergegeven in de afbeelding, volgens de elektroden van de accubak

(+ 1 Instructies (+, -) om de batterij correct te plaatsen
(R

2. Opladen van de accu van het vliegtuig drone-batteri} USB-oplaadkabel

(1) Verwijder de vliegtuigaccu uit de vliegtuigromp
(2) Sluit de batterij aan op de speciale oplaadkabel en s uitvebolgen de.o plaadkaLel aan
Sluit een oplaadapparaat aan, zoals de USB-poort|van een eg verz] Y
ity rchogiies)
3) Het rode lampje brandt tijdens het opladen en gaat uik ‘//&"" dig is opg
\ %, iond

3. Installatie en opstarten van de vliegtuigaccu

Plaats de volledig opgeladen batterijin de batterijsleuf van het vliegtuig en houd de aan/uit-schakelaar ingedrukt totdat de viiegtuigverlichting aangaat.




1. Vouwfunctie

2. Installatie van vllegtmgbladen

A

Installeer de propellers in de juiste richting, volgens de vliég onderstlﬁng

Nadat de armen op hun plaats zijn geinstalleerd overeenkomstig de marke)
Draai de schroef vast.

Bij het overschakelen naar de headless-modus zal het vliegtuig de richtingen voorwaarts, achterwaarts, links en rechts opgeven.

1. Definitie van richting v66r het opstijgen: Zorg ervoor dat de voorwaartse richting van het vliegtuig n
Voorkant (de kant met de camera) en schakel vervolgens de afstandsbedie S 2@—fre @tiebinding uit te voeren
Voltooi de richtingsdefinitie van de hoofdloze modus voor d

2. Druk tijdens het vliegen op de headless-modus, de afstandsbediening bli]f
Knipper snel om naar de headless-modus te gaan; druk nogmaals op de headless-modn ndsbedieningza\ dat

P5Pneer u een "piep" of "piep" geluid hoort, wordt de headless-modus verlaten.

ATip: Voordat u de headless-modus activeert, moet u de reisrichting bepalen, dat wil zeggen de richting waarin het vliegtuig zich op de grond bevindt nadat het vliegtuig is ingeschakeld.




Als de drone na het opstijgen niet verticaal kan stijgen, kunt u de drone kalibreren en op de knop "One-key Calibration” drukken.

Op dit moment knippert het drone-indicati je snel. Als het indicati je blijft branden, is de kalibratie voltooid. Kalibratie uitvoeren

De opdracht moet worden uitgevoerd in een stabiele toestand parallel
aan de horizontale lijn, anders wordt het correctie-effect beinvloed.

Als het vliegtuig in een bepaalde richting in de lucht blijft drijven of ter plekke naar links/rechts draait

U kunt via de volgende handelingen fijne aanpassingen aan het vliegtuig
maken om het vliegtuig in een stabiele toestand te brengen.

achteruit drijven

naarvoren drijven

@ -Blijf naar links of rechts afdrijven

drijven naar links naar rechts afdrijven

De snelheidsversnelling verdeelt de vooruit., achteruit-en links- en rechtsviicgbewegingin dric snelheden. Nadat. i isde

1

ing. sk v i en “piey”, - e iy, piep” en "piny . d van de 3evesneting

Keer terug naar de le versnelling met een piepgeluid.




Implementatiestappen

'piep" kl

inken.

hter joystick.
ith uitgeschakeld

vraag reden Verwerkingsmethode
Het indicatielampje nadat jhet viiegtuig op de accuis aangesloten
Contlod ktippsend prenreactieopbedening | ey e guas i roer op 24G uit tussen het viiegtuig en de afstandfbediening.
(1) Controleer of de afstandsbediening of het viiegtuig isingeschakeld (1) Plaats de batterij opnieuw
g - et ya (2) Laad de batterij op of vervang deze door een pieuwe
accu (3) Controleer of d it van de batteri correct
De motor draait niet als de gashendel wordt ingedrukt.
E hetndicatislampie van he viegtuig bkt knipperel
De batterij van het vliegtuig is bijna leeg Laad de batterij op of vervang deze door een volledig opgeladgn batteri]
Vliegtuigpropeller gaat mee [ (1) Vervorming van de propeller (1) Vervangingsspiraalbeloning
Draait maar kan niet opstijgen| (2) De vliegtuigaccu is onvoldoende (2) Laad de batterij op of vervang deze door een volledig opgelafien batterij
Het vliegtuig trilt hevig | Vervorming van de propeller Vervang de propeller
Er verschijnen altijd vliegtuigen i
e I Ay g Het middelpuntvan de gyroscoop in het vliegtuig is verkeerd Kalibreer het niveau opnieuw of start de computer oprjieuw op
.in één richting drijven Opnieuw binden
Vliegu:lig verloren na een val| Het middelpuntvan de gyrascoop in het vliegtuig is verkeerd Kalibreer het niveau opnieuw of start de computer opriieuw op
Kan niet balanceren Opnieuw binden

Let op: De batterijen van nieuw aangeschafte producten hebben een lage spanning, laad ze voor gebruik volledig op!
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Instrukcja obstugi sktadanego samolotu

Tryb bezgtowy Kalibracja zyroskopu
przetacznik predkasci

rolka

Prawy trymer do much

Zaawansowane dostrajanie

\ ) Dostrajanie wsteczne

S ) dzwignia zmiany kierunku
Dz#ignia sterowania przepustnica ® pr, EI'E[CZﬂIk

1. Uchwyt na telefon komérkowy
Wyciagnij uchwyt telefonu na zewnatrz i zacisnij telefon.




2. Wigzanie czestotliwos¢i 2.4G

Wiacz wytacznik zasilania drona i umiesc¢drona na ptaskiej powierzchni. W tym mos

Lampka kontrolna miga, wigcz wylacznik zasilania pilota, przesun dzdignie zasilania do najwyzszej pozycji

Pociagnii go do najnizéze] pozycji, brzeczyk wyda sygnal dzwigkowy, kontrolka drona pozostanie wlaczona, a wiazanie czgsto

W tym momencie mozész zaczacatac’

3. Start i ladowanie jednym kliknieciem

5. Kontrola lotu

@Przepustnica (lewy joystick)




@Do przodu i do tyhu (prawy drazék)

AA*3
(+ 1 Instrukeje (+, -) dotyczace prawidtowego wiozénia baterii

2. tadowanie akumulatora samolotu

(1) Wyjmij akumulator drona z korpusu drona

(2) Podtacz akumulator do dedykowanego kabla tadujacego,
Podtacz urzadzenie tadujace, takie jak port USB kg
3) Czerwone swiatto swieci sie podczas tadowania i gasriig

Jak pokazano na rysunku, zgodnie z elektrodami skrzynki akumulatorowej

bateria drona Kabel do tadowania YSB

3. Montaz i uruchomienie baterii statku powietrznego

Wi6ziw pelni do gniazda wdronie, ana

stepnie nacisfij i przytrzymaj wylqcznik zasilania, az wiacza sie stiatta drona.




1. Funkcja skfadania

2. Montaz fopat samolotu
Zainstaluj srhigta we wias¢iwym kierunku.Zgodnie z obstugg sdin
Po zamontowaniu ramion w miejscu odpowiadajacym znakom (A/B) na s \
Dokrecsrube.

1. Okrestenie kierunku przed startem: Skieruj samolot do przodu w s
Przdd (strona z kamera), nastepnie wiacz pilota, aby wykonac wiga
Wypetnij definicje kierunku w trybie bezglowym dla tego lot

2. Nacisnij tryb bezglowy podczas lotu, pilot bedzie nadal wydawat dz
Szybko mignij, aby przejs¢ do trybu bezgtowego; nacisriij ponownie klawisz trybu bezglow
Kiedy ustyszysz sygnat dzwiekowy lub sygnat
dzwiekowy, tryb bezglowy zostanie wytaczony.

ybko sie zaswieci.

fregosterowania to zrobi

"Wskazowka: Przed wejs¢iem w tryb bezglowy nalezy okrestic kierunek podrozy, czyli kierunek, w ktérym dron znajduje sie na ziemi po wiaczeniu drona.




Jesti dron nie mozé wenies¢ ie pionowo po starcie, mozész skalibrowac trona i nacisnac przycisk »Kalibracja jednym klawiszem” .

W tym momencie kontrolka drona szybko miga.Kiedy kontrolka pozostaje zapalona, kalibracja jest zakoriczona. Wykonywanie kalibracji

Polecenie musi zostacvykonane w stanie stabilnym, réwnolegle do linii poziomej,
w przeciwnym razie bedzie to miato wplyw na efekt korekgji.

Jesti dron dryfuje w powietrzu w okrestonym kierunku lub obraca sie w miejscu w lewo/prawo

Mozész dokonacdrobnych regulacji drona, wykonujac ponizsze
czynnos¢i, aby dron osiagnat stabilny stan.

@ Dostosuj kierunek

dryfowacdo przodu

dryfowac do tytu

@ -Dryfuj dalej w lewo lub w prawo @ Dostosuj kierunek

dryfowact lewo

dryfowactv prawo

Przekiadnia predkosci dzieli lot do przodu, do tytu oraz wlewo i w prawo na trzy predkosdi. Po wigczeniu pilota domystha predkos¢to

1. bieg

o2, aby . f.pip" 0 0zmacza g Pip° L.pip" 1.pip"

Powrdt do pierwszego biegu po ustyszeniu sygnatu dziekowego.




Etapy wdrozénia

1. Nacisfiij raz przycisk obrotu o 360°. W tym momencie pilet bedzie nadal emitowat sygnaty dzdviekowe ,bjp’,

2. Nacisiij prawy joystick, a dron obrdci sie 0 360° zgodnie z kierunkiem praw?g

/\Kiedy dron przejdzie w stan niskiego napiecia, funkcja obrotu o 360° zostaje attor

==

pytanie

powdd

Metoda przetwarzania

Swieci sie po podiaczeniu

Ciagle miga, brak reakeji na dziatanie

rona do akumulatora

G

2,4G pomigdzy

Po podiaczeniu akumulatora nic sie nie dzieje

(1) Sprawdz;czy pilat 2dalnego sterowania lub dron s3 wiaczone

(3) Cay elektrody dodatnici ujemne akumulatora maja staby kontakt

(1) Zainstaluj gonownie baterie
(2) Nataduj lub wymien akumulator na nowy

(3) Sprawdz/czy bieguny dodatnia i ujemna baterii sa prawidiowo zainstglowane

Akontrolka samolotu ciagle mig:

Silnik nie obraca sie po nacisi

ieciu drazka przepustnicy.

Bateria drona jest staba

Nataduj akumulator lub wymien go naw peini natadowany akumulgtor

Srnigto samolotu trwa
Zawraca, ale nie mozé wystartowac”

(1) Odksztalcenie srigta

(2) Bateria statku powietrznego jest niewystarczajaca

(1) Nagroda za wymiane spirali

(2) Nataduj akumulator lub wymieri go na w petni naladowany akumlator

Samolot gwaltownie wibruje

Odksztatcenie srhigta

Wymienic$migto

Zawsze pojawiaja sie samoloty
dryfowact jednym kierunku

Stodkowy punkt zjroskopu w samolocie jest nieprawidiowy

Dokonaj ponownej kalibracji poziomu lub uruchom ponownie|
Polacz ponownie

Samolot utracony po upadku
Nie moge zrownowazyc’

Srodkowy punkt zjroskopu w samolocie jest nieprawidlowy

komputer

Dokeonaj ponownej kalibracji peziomu lub uruchom ponowniekomputer

Polacz ponownie

Uwaga: Baterie nowo zakupionych produktow sa niskonapieciowe, przed uzyciem nalezy je catkowicie natadowact
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Navod k pouziti skladaciho letadla

Bezhlavy rezin Kalibrace gyroskopu
pr¥pinacYychlosti

valec

Levy zastrihovacmuss Pravy zastrthovacfnusgk

Pokrocité jemné doladéni

) //@ ) Zpétné jemné doladéni

paka ovladani sméru

stoupat

pokles

Paka ovlddani plynu """ préépinacY

1. Drz&k mobilniho telefonu
Vytdhnéte drzdk telefonu ven a upevnéte telefon.

©r'00©

i




2. Vazba frekvence 2,4G

Zapnéte hlavni vypinacYetadla a postavte letadlo na rovnou zem. V tomto oka

Kontrolka blikd, zapnéte hlavni vypinactha dalkovém ovladac; zatlacte ovladaci packu do nejvys¥Fpolohy a

Vytdhnéte jej do nejnizsipolohy, bzucik vyda .pipnuti “, kontrolka letadla zGstane svitit a frekvery
V tomto okamziku muz¥te zacft létat.

ovliviiuji rGzné faktory, jako jsou rdzné okolni te
“Letadlo zazK/a vysoké a nizké zmény béhem le
Starite se normalnim jevem.

5. Rfzeni letu
@ Plyn (levy joystick)




@Vpr¥d a vzad (prava paka)

—

1. Instalace baterie dalkového ovladac¥
AA*3 Jak je zndzornéno na obrazku, podle elektrod bateriového boxu

(+ 1 Pokyny (+, -) pro spravné vloz¥ni baterie

baterie dronu USB nabijeci kabel

(1) Vyjméte baterii letadla z téla letadla

(2) Pripojte baterii k vyhrazenému nabijecimu kabelu a poté drbpojte ahijeci kabel ‘
Zapojte do nabijeciho zarfzeni, jako je USB port pdcitac, f)

3) Pr¥nabijeni sviti c¥rvend kontrolka a po plném nabiti zhasge

3. Instalace a spusténi letecké baterie
Vlozte plné nabitou baterii do slotu pro baterii v letadle a stisknéte a podrzte vypinacydokud se nerozsviti svétla letadla.




1. Funkce skladani

2. Instalace listu letadla
Nainstalujte prosim vrtule ve spravném sméru.Podle podpory ,,_
Po instalaci ramen na misto odpovidajici znackdm (A/B) na vrtuli &
Utahnéte sioub.

Prpr&pnuti do bezhlavého rezinu se letadlo vzda svého sméru vpr¥d,
Dopr&dny smér je smér nosu letadla (strana s kamerou) privaza
1. Definice sméru pr&d vzletem: Natocte letadlo dopr¥du smérem k v.
Pr¥dni strana (strana s kamerou), poté zapnéte dalkové ovlddani,
Dokoncgte definici sméru bezhlavého rezinu pro tento let.
2. Stisknéte béhem |étani bezhlavy rezim, dalkové ovladani bude nadéle
Rychle zablikejte, abyste vstoupili do bezhlavého rezitnu; stisknéte znovu tlacitko bezlav

Kdyz uslysfte ,pipnuti “nebo ,pipnuti *, rezifn bez hlavy se ukoncf

letadlo se rychle rozsviti.

atkoveovladani se spusti

ATip: Préd vstupem do bezhlavého reztmu musite urcit smér jizdy, tedy smér, kterym je letadlo na zemi po zapnuti letadla.




Pokud se dron po vzletu nemiizé zvednout vertikalng, mlizete dron zkalibrovat a stisknout tlacftko ,Kalibrace jednim tlacftkem “
V tomto okamziku kontrolka dronu rychle blika. Kdyzkontrolka zdistane svitit, je kalibrace dokonc¥na. Provadéni kalibrace

Prfkaz musi byt proveden ve stabilnim stavu rovnobézHé
s vodorovnou c&rou, jinak bude ovlivnén efekt korekce.

Pokud se letadlo stale unasfve vzduchu urcitym smérem nebo se na misté otacfdoleva/doprava

Pomoci nasledujicich operaci maz¥te provést jemné Upravy letadla,
aby se letadlo dostalo do stabilniho stavu.

@ —Pokractijte v unds&ni vpréd nebo vzad @ Upravte smér

posunout vprééd driftovat vzad

@ -Pokractfjte v unas¥ni doleva nebo doprava @ Upravte smér

drift vlevo driftovat doprava

Préévedovka rozdéluje [étani vpréd, vzad a vlevo a vpravo do trirychlosti. Po zapnuti dalkového ovlddani je vchozi rychlost

L ryehiostn stupes 7 pipnut] . pipat* cotfeyehiost 2 prvoeoého stupn, ¥l pignot . pipnati 3. pipnatl 3. (ychiostn stuped.

Vratte se na 1. rychlostni stuperi s pipnutim.




Kroky implementace

1. Stisknéte jednou tlacftko otdcEni o 360°. V tomto okamziku bude dalkovy ovladactadale znit pipnuti *, 4pip

2. Stisknéte pravy joystick a letadlo se otocfo 360° podle sméru pravéhojoyst?cl/@ QO
/AKdyzYetadlo préjde do stavu nizkého napéti, funkce otéc¥ni o 360° ge

==

otazka

divod

Zpusob zpracovani

Kontrolka po pripojenilet:

Trvale blikd, z8dn3 reakce na provoz

dla kbaterii

224G mexilatadlem

Provedte znovu frekvenchivazbu 2,4G mezi letadlem a dalkovym oyladac#m.

Po pripojent baterie se nic nedéje

(1) Zkentrolujte, zda e dalkovy ovladactebo letadlo zapnuté

(3) Zda jsou kladné a zéporné elekirody baterie ve satném kontakiu

(1) Vlozte zpét baterii ]
(2) Nabijte nebo vymérite baterii za novou
(3) Ujistéte se, 288 kladna a zdporna polarita baterie je vioz#na

pravné

Motor se neotéck, kdyzYe pak
Akontrolka letadla stale bliks

plynu zatlac¥na.

Baterie letadla je vybita

Nabijte baterii nebo ji vyméiite za plné nabitou bpterii

Letadlova vrtule vydrzF
Otockse, ale nemiizd vzlétnout

(1) Deformace vrtule
(2) Baterie letadla je nedostatecta

(1) Ocenéni nahradni spiraly
(2) Nabijte baterii nebo ji vymérnite za plné nabito

baterii

Letadlo prudce vibruje

Deformace vrtule

Vyménte vrtuli

Letadla se objevuji vzdy
unds¥ni jednim smérem

Strédovy bod gyroskopu na letadle je nespravny

Znovu zkalibrujte Groveri nebo restartujte pocftagc

Znovu svdzat

Letadlo ztracené po padu
Nelze vyvazit

Strédovy bod gyroskopu na letadle je nesprauny

Znovu zkalibruijte (iroveri nebo restartujte pocfta
Znovu svazat

v

Poznamka: Baterie nové zakoupenych produktd jsou nizkonapét¥vé, préd pouzitim je prosim plné nabijte!




